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1. KULLANMADAN ONCE

|1.1 XC660D Cihazinin Siiriimiinii Kontrol Ediniz

1.

2.

2. GENEL UYARILAR

XC64D kontroloriiniin Gizerindeki etikette yazili olan SW siiriimiine bakiniz.

x| LK 2070

SW siirimii 3.4 ise bu kitapgigi kullanabilirsiniz aksi halde dogru kitapgik igin Dixell ile

iletisime geginiz.

2.1 AKitap(}IQI Kullanmadan Once Liitfen Okuyunuz

Bu kitapcik triiniinizin bir pargasi olup referans igin kitapgik daima cihazinizin yakininda
bulundurulmasi tavsiye edilir.

Cihaz bu kitapgik altinda belirtilenler diginda farkli amaglar igin kullaniimamalidir. Emniyet
cihazi olarak kullaniimaz.

ilerlemeden énce uygulama limitlerini kontrol ediniz.

Dixell Srl drtnlerinin bilesenlerinde, islevselliginin aynen ve degismeden devamini garanti
ederek, higbir bildirimde bulunmaksizin degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

2.2 AGﬁvenlik Onlemleri

Cihazinizi baglamadan 6nce sebeke voltajinin uygun olup olmadigini kontrol ediniz.
Cihazinizi suya ve neme maruz birakmayin; kontrol cihazinizi sadece izin verilen sinir

degerleri icinde kullanin. Cihazinizi ani sicaklik degisimlerinden ve ylksek nemden uzak tutun.

Uyari: Herhangi bir bakim isleminden 6nce cihazin biitiin elektrik baglantilarini sokin.
Cihaz kesinlikle agilmamalidir.

Bozuk veya hatali galisma durumunda hatanin agiklamasini yaparak cihazi dagitici firmaya
veya DIXELL S.r.I. 'ya génderiniz.

Her réle icin uygulanabilecek olan maksimum akimi dikkate aliniz. (Bkz. Teknik Bilgiler)
Sensor kablolarinin, ylklerin ve gii¢ kaynaginin ayri ve birbirinden yeteri kadar uzakta
oldugundan emin olunuz.

Sensori son kullanicinin kolay erisemeyecedi bir yere yerlestiriniz.

Endustriyel alanlarda yapilan uygulamalarda indlktif ylkler dogrultusunda ana beslemede
filtre kullanimi yararli olacaktir (dixellmod.FT1).
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3. GENEL TANIMLAR

XC660D kondenserli sistemlerde kompresorlerin ve fanlarin her ikisininde yonetimi igin
tasarlanmigtir. Kompresorler scroll veya Stream, basit veya kademeli olabilir.

Bu cihazla bir kondenserli 2 emis devreli sistemlerin yonetimini yapmak mumkundr.

LP emis (kompresorler) ve HP (kondenser) devrelerinden élgilen sicaklik veya basinca bagh
olarak 6l bolge yonetimi ile kontrol yapilir. Kompresorlerin galismasi 6zel bir algoritma ile
kompresorler arasinda esit olarak dagitilarak yiikler arasinda ¢alisma saatleri dengelenir.
Kontrolor LP ve HP basinglarinin her ikisini de sicakliga donusturerek gorintuleyebilir.

On panel emis ve kondenser basinglarini (sicakliklarini) gériintiileyerek sistem durumu ile
eksiksiz bilgi sunar, alarm durumunda veya bakim esnasinda ylklerin durumunu gérmek
mumkundr.

Her bir yik aktif oldugunda yuklerin sahip oldugu alarm girigleri ile yikleri durdurmak
mumkundir. Sistemin giivenligini saglamak amaciyla, algak ve yiksek basing anahtarlar
olmak Ulzere iki adet giris mevcuttur; bunlar aktif oldugunda sistem durdurulur.

HOT KEY vasitasi ile kontrolor kolay bir sekilde programlanabilir.

Kontrolér X-WEB (kontrol etme ve izleme sistemi) cihazina baglanabilir, RS485 seri ¢cikist ile
standart ModBus RTU protokolu kullanilabilir.

4. XC660DCIHAZINA BAGLANABILEN PROBLAR

|4.1 PP07,PP11, PP30 PP50: 4+20mA Basing Problari

KABLO UZUNLUGU ARALIK DIXELL KOD
PPO7 2,0MT -0,5+7bar rel FE BE009302 00
PP11 2,0MT -0,5+7bar rel FE BE009302 07
PP30 2,0MT 0+307bar rel FE BE009302 04
PP50 2,0MT 0+507bar rel FE BEO009002 05

4.2 NP4-67: Boruya Montaj Sicakhik Probu

NP4-67 Dijital scroll kompresorde
basma sicakligini izlemek igin
basma hattinda sicaklik probu
olarak kullanilir

NP4-67 15MT NTC prob

PUNTO DI CONTATTO OI(;.um al’allgli -40+1 1O°C,
DIEANE Kablo 1,5mt

Kod BN609001 52
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5. ELEKTRIK VE KABLO BAGLANTILARI

|5.1 Genel Uyarilar

Kablo baglantilarini yapmadan énce cihaza uygun olan gu¢ kaynaginin dogrulugundan emin
olunuz.

Prob kablolarini gu¢ kaynagindan, ¢ikiglardan ve gug baglantilarindan ayirin.

Her bir réle igin izin verilen azami akim degeri 5A'i agmamalidir, daha ylksek yiklerde
uygun harici bir réle kullanilabilir.

5.2 Kablo Baglantilan

Loadl loal? LloaB Loadh Loads Loadh
| | 1 1 1 | L 1 1 | 1 |
(11]2]3[a][5]6]7]8][9[10]11]12])

J

524 N2A S2A S2A S2A  S2A

[13]14]15]16]17] 18] 19] 20{21[ 22] 23] 24|
¢ DITDI2 ¢ DI3DM4 C DISDIS © IF i
Pbd

4= 20mAN0+10V
Mow ouz | Ko [— RS486—]
+ = + = + = + =g

|—|-|—|—|—|-|-|-|—|-|—|-||—‘-|—I—|—‘—| HOT KEY
25(26(27(28|29|30(| 313233 [Few ]9

\ [37]38]39]40]41]42] [44]a5]46]47]a8] /
1 1 ) 1 I 1
| o | oo [
v | o | P | | IJ gﬁévs;

+HV 230Vac

Line

NOT
120V versiyon: gug girisi igin 47-48 terminallerini kullaniniz: 44-45-46 terminalleri 120V'ta ¢aligir.
24V versiyon: gug girigi icin 47-48 terminallerini kullaniniz;

5.3 Harici Klavye Baglantisi — Sadece XC660D -7x0xx- veya
XC660D -7x2xx- Modelleri Igin

**SADECE ASAGIDAKI MODELLER IGIN 90-260vac GUG KAYNAGI
TANIMLANMISTIR; PARGA NUMARASI: XC660D -7x0xx- veya XC660D
STX2XX-*rx*

VC660 harici bir klavyedir. XC600D serilerine baglanir ve sadece
yukaridaki par¢ca numaralarina uygun modellere baglanabilmektedir.

2 kablolu blendajli AG 20 kablo kullaniimalidir, kontrolér ve klavye
arasinda izin verilen azami uzakhk: 30m'dir.

Kablo baglantilari agagidaki tabloda belirtilen polaritelere gére yapiimalidir.
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XC660D -7x0xx- veya XC660D -7x2xX- VC660
Terminal:29 (+) Terminal: 1 (+)
Terminal:30 (-) Terminal: 3 (-)

|5.4 Prob Baglantilari

5.4.1 Genel uvardar

Basing probu (4 - 20mA veya rasyometrik): Polariteyi dikkate alin. Kablo pabucu
kullaniminda dikkat edilmesi gerekenlerin baginda pabuca girmeyen ve yandaki kabloya degme
ihtimali bulunan tellerin kalmamasidir.

Sicakhk probu: Sicaklik probunun dogru dlgiimii igin direk hava akimlarina maruz kalan
konumlardan uzaga yerlestiriimesi tavsiye edilir.

5.4.2 Prob kablo baglantilar:

Alcak gerilim tarafi: Prob kablolari gii¢ kablolarindan uzak tutulmalidir. Uzatma kablolari igin blendajh
kablo kullanilmaldir.

NOT1: 38 numarali terminal sicaklik problari igin ortak hattir
NOT2: 37 numarali terminal 4-20mA basing problari icin 12Vdc gli¢ sagdlar

PP0O7, PP11,PP30,PP504+20mAbasing problari
Polariteyi dikkate alin. | 37| 38' 39 | 40 | 4 | 42|

Emis 1 (P1C = Cur) v
Kahverengi (+) terminal 37; beyaz (-) terminal 40 40mA Pb1 Pp3
Kondenser (P2C = Cur Pb

Kahverengi (+) terminal 37; beyaz (-) terminal 41
Emis 2 - opsiyonel (P3C = Cur)
Kahverengi (+) terminal 37; beyaz (-) terminal 42

Sicaklik problari (NTC 10K) | 37 | 38[ 39 | 40‘ 4 | 42|
Emis: 38-40 (P1C = NTC)
Kondenser: 38-41 (P2C =NTC) Pb1 Pp3
Emis 2 - opsiyonel (P3C = NTC): 38-42 Pb

Pb4 (PAC = NTC): 38-42

Rasyometrik transmiter (0.5+4.5Vdc) |37| 38 | 39 | 40 | 4 | 42|
Emis 1 (P1C = 0-5) +5V|gnd] r
40 (In); 38(+); 39 (gnd) I
Kondenser (P2C =0-5) @1@1@
41 (In); 38(+); 39 (gnd)

Emis 2 - opsiyonel (P3C = 0-5)
42 (In); 38(+); 39 (gnd)
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5.5 Yik Baglantilan |

XC660D resimde gésterildigi gibi 528 2R SZA JA SR SR

6 role ¢ikisina sahiptir.

0A1+0A6 parametrelerine bagh I"/? f'/? I"/? I"/? rr,? I"/?

olarak rélelerin fonksiyonlari | 1 I 2 l 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | 9 |10I11|12|
T T T

ayarlanir.

Yiklerin 6zelliklerine gore, harici
kontaktorler ylklere uygun bir
sekilde kullanilabilir. |

ol
[=]
o
=9
=
—
o
=
o
=3
—
o
=
o
B
=
[=]
=0
o
=
—
[=]
o
o
on
—
o
=
o
(=73

._
—
—
—
S

5.6 Emniyet ve Yapilandirilabilir Dijital Girigler
- Kuru Kontak

5.6.1 Yiiklerin emnivet girisleri

Her bir yik kuru kontakl emniyet girisine sahiptir. Bu giris kompresoérle ilgili termistorler,
basing anahtarlari vb. gibi emniyet cihazlarinin durumu hakkinda bilgi toplar.

Bu giris aktif oldugunda girise karsilik gelen yik kapanir ve normal regiilasyon durumu dikkate
alinmaz.

Yklere (kompresorler veya fanlar) kargilik gelen emniyet girisleri asagidadir.

YUK TERMINALLER| EMNIYET |TERMINALLER | BAGLANTILAR

GIRISI
Yokl |12 Dil 13-14 [13] 14]15]16] 17]18] 18] 20] 21]
Yik 2 34 Di2 13-15 o B e L el
Yik 3 5-6 Di3 16-17 =1 a1 2 2 (3 A
Yik 4 7.8 Di4 16-18 1 | J | J |
YUk 5 9-10 Di5 16-18
YUk 6 11-12 Di6 16-18

5.6.2 Yapilandwilabilir dijital girisler.

XC660D kontrolériinde 2 adet yapilandirilabilir dijital giris mevcuttur, ilk giris prob girisi olarak da
kullanilabilir.

Bu giriglerin fonksiyonlari sirasiyla iFO7 ve iFO8 parametreleri ile ayarlanir.

Bu girigler likit seviyesi izleme, enerji tasarruf fonksiyonunu aktif etme veya harici cihazlarda
sessiz mod etkinlestirme igin kullanilabilir.

Dijital giris baglantilarinin agiklamasi asagidaki tablodadir.

Dijital girig TERMINALLER | llgili parametre BAGLANTI

Birinci 22-23 (i1F/Pb4) iFO7: fonksiyon

yapilandirilabilir iPO7: polarite 22 23 24
giris / Prob 4

Tkini 22-24 (i2F) iF08: fonksiyon 8 [,
yapilandirilabilir iP08: polarite &.I O II o~
dijital giris = ]D— |'—
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5.7 1 Emisli ve 1 Kondenserli Devre: LP — HP
Basing¢ Anahtarlarinin Baglantilan

IIDIKKAT: Kontroldrde hem kuru kontak hem de besleme gerilimi kullanan

NOT: Ana gerilimli girigler sadece HP ve LP basing anahtarlari igin tasarlanmistir.

Alcak basin¢ anahtari 45 (ortak) ve 46 (hat) numarali terminallere baglanmalidir.
Yiiksek basin¢ anahtari 45 (ortak) ve 44 (hat) numarali terminallere
baglanmalidir. Asagida baglanti diyagraminda gdsterilmistir.

44 4ﬂi|6_| El%‘ll'l:dﬁ:na gerilim kontrolérlerin sagladigi gerilime
= | & Modeller 115V veya 230Vise girigler 115 veya 230V'da
| calisir.
Main L Modeller 24V ise girigler 24V'da galigir.
Voltage ¢

5.8 2 Emiglive 1 Kondenserli Devre: LP — HP
Basing Anahtarlarinin Baglantilari

2 emisli ve 1 kondenserli merkezi sistem devrelerinde LP1 algak basing anahtari ve HP yuksek
basing anahtari mutlaka 44-45 ve 45-46 numarall terminallere baglanmalidir; asagidaki baglanti
diyagraminda gerekli agiklamalar yapilmistir.

44| 45| 48 NOT: Ana gerilim kontroldrlerin sagladigi gerilime
0 baghdir.
o = Modeller 115V veya 230V ise girigler 115 veya 230V'da

J calisir.

Modeller 24V ise girigler 24V'da galigir.

~_

Main
Voltage

5.8.1 Emis 2. Alcak Basinc Anahtari Baglanfisi,

LP2 alcak basing anahtari devre 2, kuru kontak sinyali ile galigir.
Parametre ayari:
i8F = LP2 ayarlanmali ve 22-24 numarali terminallerine baglanmalidir.

5.9 Analog Cikis Baglantisi

Kontrolérde 2 analog ¢ikis mevcuttur, bu ¢ikiglarin terminalleri, ¢ikiglarin turt ve fonksiyonu
asagidaki tabloda gosterilmistir.

Terminaller ligili parametreler
Analog cikig 1 25[+] — 26[-]. AOC: Sinyal tird (4-20mA/0-10V)
AOQOF: fonksiyon
Analog ¢ikis 2 27[+] - 28[-]. 2A0C: Sinyal turi (4-20mA/0-10V)
2AO0F: fonksiyon
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5.10 izleme Sisteminin Baglantisi Nasil Olmalidir - RS485 Seri Hatti

Her bir cihaz igin Adr parametresinden bir adres tanimlanmasi gerekir. Ayni adres ikinci
kez kullanilamaz, bu durumda saglikl bir haberlesme olamayacagi icin izleme sisteminde
sikintilar olabilir. (Adr: ModBUS adresidir).

r—+R3185 x| 1) Terminaller [31] [+] ve [32] [-]
g 2) Blendajli kablo kullaniniz. Oregin Belden® 8762 o0 8772
: veya cat 5 kablolari.
51132 3) Azami mesafe 1Km.
4) Cihazda, topraklama veya GND terminallerine baglanti
yapmayin, izole bant kullanarak istenmeyen kontak

l_1‘< / __$;LJ temaslarindan kacinin.

6. MONTAJ VE KURULUM

Cihazlar sadece dabhili kullanima uygundur.

XC660D cihazi DIN modeli ray tizeri montaji yapiimalidir.

Ortam galisma sicakligi -10+60°C araligindadir.

Agir titresime maruz kalan yerlerden, korozif gazlardan ve asiri kirli ortamlardan koruyunuz.
Ayni kosullar problar igin de gegerlidir. Cihaz gevresinin havalandirmasini saglayiniz.

6.1 VC660 — Klavye Montaji

VC660 klavye disey panel lizerine 72x56 mm

© Olglilerinde ki alana montaji yapilir ve 3 x 2mm g¢apinda
vidalar kullanilarak sabitlenir.
A 56 . IP65 koruma sinifini saglamak icin 6n panelde kauguk
~ conta kullanilir (mod. RGW-V).
§ N~
! e

40

7. ILK KURULUM

ik kurulumda, kesinlikle agagidaki islemleri yapiniz:

1. Gaz tiiriinii segin.
2. Basing problarinin araligini ayarlayin.

Yukaridaki islemler asagidaki paragrafta kisaca anlatiimistir.
B6lum 11 de parametreleri programlama ve sifirlama islemleri detayli bir sekilde
gosterilecektir.
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7.1 Gaz Tipini Ayarlama

FtyP parametresi ile gaz tipi ayarlanir.
Kontrol6rde bazi gazlarin sicaklik ve basing arasindaki iliskisi hafizasinda mevcuttur.

On ayarl gaz tipi: r404. (FtyP=404)

Eger baska bir gaz kullanilirsa, asagidaki islemleri uygulayiniz:

1. Set ve ASAGI tuslarina 3san. siireyle basili tutarak programlama moduna giriniz.

2. “Pr2” parametresini segin. Sonra 3 2 1 0 olarak sifreyi girin.

3. Gaztipi icin FtyP parametresini segin.

4. “SET’ tusuna basin: parametre degeri yanip sénmeye baslar.

5. “YUKARI” veya “ASAGI” tuslarini kullanarak gaz tipini degistirin: r22= R22; r404=R404A;
-407A = r407A; 407C= r407C; 407F= r407F; 410= r410; 507=R507; 134=134; 134= r134;
CO2= CO2. Yeni degeri kaydetmek ve bir sonraki parametreye gegmek igin “SET” tusuna
basin.

Cikmak igin: SET + YUKARI tuglarina basin veya higbir tusa basmadan 30s bekleyin.

NOT: 30s bekleyip ¢ikis yapildiktan sonra da ayarlanan deger muhafaza edilir.

7.2 Basing Problarinin Galigma Araligini Ayarlama

Yandaki model numarasina ait bir cihaz kullanilirsa: XC660D — xxxxF basing probu
asagidaki gibi 6n-ayarli galisma araliginda gelir:

Emis Probu : -0.5 +11.0 bar (bagil basing);

Basma Probu : 0+30.0 bar (bagil basing)

Eger problar farkli araliklarda kullanilacak olursa asagidaki islemleri yapiniz:

Prob 1 (emis probu) basing araligini ayarlamak igin kullanilacak parametre:
PAO4: 4mA (0.5V) igin karsilik gelen degeri ayarlama
PA20: 20mA (4.5V) icin karsilik gelen degeri ayarlama

Prob 2 (basma probu) basing araligini ayarlamak igin kullanilacak parametre:
FA04: 4mA (0.5V) icin karsilik gelen degeri ayarlama
FA20: 20mA (4.5V) igin karsilik gelen degeri ayarlama

Bu parametreler ile prob araliginin baslangi¢ ve bitis dlguleri pratik olarak ayarlanir.

Nasil yapilir:
Set ve ASAGI tuslarina 3san. siireyle basil tutarak programlama moduna giriniz.

“Pr2” parametresini segin. Sonra 3 2 1 0 olarak sifreyi girin.

4mA (0.5V)'e karsilik gelen deg@eri ayarlamak icin PAO4 parametresini segin.

“SET” tusuna basin: Parametre degeri yanip sdbnmeye baglar.

Prob araliginin alt degerini ayarlayin.

SET tusuna basin ve degeri onaylayin.

PA20: 20mA (4.5V)'e karslilik gelen degeri ayarlamak igin géruntilenecek parametre.
Prob araliginin st degerini ayarlayin.

SET tusuna basin ve degeri onaylayin. Bir sonraki parametre goruntilenir.

©CONOOA~WNE

Ayni durumlar Prob 2 iginde gecerlidir, FAO4, FA20 parametreleri ayarlanir.
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8.KULLANICI ARAYUZzU

®
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J 1
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8.1 Gorintileme

UST EKRAN ALT EKRAN IKONLAR
Emis sicakligi veya Basma sicakligi veya basinci - Yuklerin caligmasi
basinci - Olgum birimi
- Alarm veya durum ikonlari
8.2 Klavye
SET (SET)

Standart gosterim: Set noktasini gériintileme veya degistirme. Programlama modun
da bir parametre segimi igin veya onaylama iglemi igin kullanihr.
Alarm meniisii: 3s basili tutarak mevcut alarm silinir.

O (YUKARI).

Programlama modunda: Parametre kodlarinda gezinmek veya gorintilenen degeri
arttirmak igin kullanihr.

Hot key takilirsa: Hot key programlama prosediiriinii baslatmak icin kullanilir.
INFO meniisiine giris: INFO menisUne giris igin tusa basin ve birakin.

N (ASAGI)

Programlama modunda: Parametre kodlarinda gezinmek veya géruntilenen degeri
azaltmak igin kullanilir.
E/ Yiikleri manuel olarak yeniden baslatma: 3s siireyle basili tutun, emniyet dijital
giris alarmi tarafindan kilitlenen yiikler tekrar agilir.

(9)’ SERVIS/SAAT: Yiiklerin galisma saatini gériintilemek igin kullanilir.
3s basil tutarak Servis meniisiine giris yapilr.

@ Alarm meniisiine girmek igin kullanihr.

1592001850 XC660D TR r3.4 04.09.2017 XC660D 13/56



TUS KOMBINASYONLARI
O + N Klavyeyi kilittemek ve kilidini agmak igin kullanilir.

SET + N Programlama moduna girig i¢in kullanilir.
SET + O Programlama modundan ¢ikmak igin kullanihr.

8.3 ikonlar

LED | FONKSIYON ACIKLAMA
°C | YANIYOR Santigrat derece
°E | YANIYOR Fahrenhayt derece
bar | YANIYOR bar olarak gérintileme
PSI | YANIYOR PSI olarak gérintiileme
kPa | YANIYOR KPA olarak goruntiileme
YANIYOR Yik 1 devrede

Yanip s6nlyor

Yuk 1'i devreye almak icin bekleme (1HZ) veya YUk 1 igin dijital giris
alarmi (2Hz) veya YUk 1 servis durumunda ise (2Hz).

YANIYOR

Yik 2 devrede

Yanip sonlyor

Yuk 2'yi devreye almak icin bekleme (1HZ) veya YUk 2 igin dijital giris
alarmi (2Hz) veya YUk 2 servis durumunda ise (2Hz).

YANIYOR

Yik 3 devrede

Yanip sonlyor

Yk 3'l devreye almak igin bekleme (1HZ) veya Yiik 3 icin dijital giris
alarmi (2Hz) veya Yk 3 servis durumunda ise (2Hz).

YANIYOR

Yuk 4 devrede

Yanip sonlyor

Yk 4'U devreye almak igin bekleme (1HZ) veya Yiik 4 icin dijital giris
alarmi (2Hz) veya Yk 4 servis durumunda ise (2Hz).

YANIYOR

Yuk 5 devrede

Yanip sonlyor

Yk 5'i devreye almak igin bekleme (1HZ) veya Yuk 5 igin dijital giris
alarmi (2Hz) veya YUk 5 servis durumunda ise (2Hz).

YANIYOR

Yik 6 devrede

Yanip sonlyor

Yuk 6'y1 devreye almak igin bekleme (1HZ) veya Yiik 6 igin dijital giris
alarmi (2Hz) veya YUk 6 servis durumunda ise (2Hz).

BE-[3|5| 7Y BBl BE HE EE EEEE

YANIYOR Servis menistine girildi.
Yanip sonlyor | Bir veya daha fazla yik servis durumuna gegmistir.
YANIYOR Algak basing anahtari alarmi
YANIYOR Yiksek basing anahtari alarmi
YANIYOR Alarm durumu mevcuttur
YANIYOR Tum gizli alarmlar gérilmustir
Yanip s6nuyor | Yeni bir alarm mevcuttur
) | YANIYOR Enerji tasarruf modu akiiftir

9. SET NOKTASINI GORUNTULEME VE DEGISTIRME

|9.1 Kompresorlerin ve/veya Fanlarin Set Noktasini Goruintiileme

Eger kontrolér kompresdrlerin ve fanlarin her ikisininde yonetimini yapiyorsa, her ikisininde set
noktalari sirasiyla géruntulenir, aksi takdirde sadece etkinlestiriimis bolimun set noktasi
gorintilenir.
SET tusuna basin ve birakin;

Alt ekranda “SEtC” yazisi goruntilenir, Gst ekranda degeri gorinlenir.

1)
2)
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3) lIkinci devre yapilandiriimissa, tekrar SET tusuna basin alt ekranda “StC2” yazisi
goruntulenir, Gst ekranda ise de@eri goruntulenir.

4) Fanin set noktasini géruntulemek igin, tekrar SET tuguna basin.

5) Alt ekranda “SEtF” yazisi géruntulenir, Ust ekranda ise fanin set noktasi gértntilenir.

Cikmak icin: SET tusuna basin veya 30s higbir tusa basmadan bekleyin.

9.2 Kompresorlerin ve/veya Fanlarin Set Noktasini Degistirme

w4+ DIKKAT: Ik kurulumda set degerini ayarlamadan énce gaz tipini (par. FtyP) ve élgii

birimini ayarlayin.

ONISLEM

1. FtyP parametresiile sogutkan turiini ayarlayiniz (bkz. 7.1 Gaz tipini ayarlama)
2. Olgiim birimini ayarlayin (dEU par.).

3. Kontrol edin ve gerekirse set noktasi sinirlarini degistirin (LSE ve HSE par.).

PROSEDUR

2 saniyeden daha fazla siireyle SET tusuna basin;

Alt ekranda “SEtC1” yazisi gorintulenir, st ekranda ise gOsterilen deger yanip séniiyordur.
Set noktasi degerini degistirmek igin, 30s iginde © veya n tuslarini kullaniniz.

Yeni degeri kaydetmek ve fan set noktasina gegmek igin, SET tusuna basin.

Eger ikinci devre etkinse alt ekranda “SEtC2” yazisi goriintulenir, Ust ekranda ise gdsterilen
deger yanip sénuyordur.

Set noktasi degerini degistirmek igin, 30s iginde yukari veya asag tuslarini kullaniniz.

Yeni degeri kaydetmek ve fan set noktasina gegmek igin, SET tuguna basin

Alt ekranda “SEtF” yazisi gorintilenir, Ust ekranda ise gOsterilen fan set noktasinin degeri
yanip sénuyordur.

9. Set noktasi degerini degistirmek icin, 30s igcinde yukar veya asagi tuslarini kullaniniz.

S S

© N

Cikmak igin: SET tusuna basin veya 30s higbir tusa basmadan bekleyin.

10. BILGILENDIRME MENUSU

Kontrolér ana mentden direk olarak bazi bilgileri goruntuleyebilir.
YUKARI tusuna basip birakarak BILGILENDIRME meniisiine girilebilir:

Asagidaki listede goruntulenebilir bilgiler mevcuttur:
NOT: Bu bilgiler sadece ilgili fonksiyon etkinse goriintiilenebilir.

P1t: P1 probunun sicaklik degeri

P1P: P1 probunun basing degeri

P2t: P2 probunun sicaklik degeri

P2P: P2 probunun basing degeri (P2 mevcutsa)

P3t: P3 probunun sicaklik degeri (P3 mevcutsa)

P3P: P3 probunun basing degeri (P3 mevcutsa)

P4t: P4 probunun sicaklik degeri (P4 mevcutsa)

LInJ: Enjeksiyon gikisinin durumu (“ACIK” — “KAPALI"), bu bilgi sadece
0A2+0A4 rélelerinden biri "Lin" olarak ayarlanirsa mevcuttur.

. SEtd: Dinamik Set noktasi degeri.
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Bu bilgi sadece Dinamik set noktasi fonksiyonu etkinse mevcuttur (par. dSEP # nP)

AO1: Analog ¢ikis 1 ylizdesi (4-20mA veya 0-10V).

Bu bilgi her zaman mevcuttur

AO2: Analog ¢ikis 2 ylizdesi (4-20mA veya 0-10V).

Bu bilgi her zaman mevcuttur

SSC1: Uzaktan izleme tarafindan génderilen set degeri, devre 1
SSC2: Uzaktan izleme tarafindan génderilen set degeri, devre 2
SStF: Uzaktan izleme tarafindan gonderilen set degeri, fan

CIKIS: SET+YUKARI tuslarina ayni anda basin.

11. PARAMETRELERI PROGRAMLAMA

|11.1 “Pr1” Parametre Listesine Girig |

“Pr1” parametre listesine (kullanicinin erigebilecegi) girmek igin asagidaki islemleri yapiniz:

1. SET ve ASAGI tuslarina 3s boyunca basili tutun.

2. Kontrol6r alt ekranda parametre ismini gorlntuler, st ekranda ise parametre degeri
gOrintulenir.

3. “SET” tusuna basin: Parametre degeri yanip sénmeye baglar.

4. Degeri degistirmek igin “YUKARI” veya “ASAGI” tuslarini kullanin.

5. Yeni deg@eri kaydetmek igin ve siradaki parametreye gegmek icin “SET” tusuna basin.

Cikmak icin: SET + YUKARI tuslarina basin veya 30s higbir tusa basmadan bekleyin.

NOT: 30s bekleyip ¢ikis yapildiktan sonra da ayarlanan deger muhafaza edilir.

11.2 “Pr2” Parametre Listesine Girig

“Pr2” parametre listesi bir glivenlik kodu (parola) ile korunur.

GUVENLIK KODU: 3210

“Pr2” parametrelerine girmek igin:

1. “Pr1” seviyesine girin.

2. “Pr2” parametresini segin ve “SET” tuguna basin.
3. “0---" degeri goruntullenir ve yanip sonlyordur.

4. Givenlik kodunu girmek igin © veya n tuslarini kullanin ve rakami onaylamak igin
“SET” tusuna basin.

5. Diger haneler iginde 2. ve 3. adimlari tekrarlayin.

NOT: “SET” + n tuslarini kullanarak “Pr2” icinde her bir parametreyi hareket ettirmek veya
“Pr1” (kullanici seviyesi) menusune taginabilir.
Bir parametre “Pr1” mendustu icindeyse alt ekranda ondalik nokta yaniyordur.
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11.3 Parametre Degerlerini Degistirme

. Programlama moduna giriniz.

. Istenilen parametreyi o veya N tuglariyla segin.

“SET” tusuna bastiktan sonra deger yanip sénmeye baglar.

. Degeri degistirmek igin © veya n tuglarini kullanin.

. Yeni deg@eri kaydetmek ve siradaki parametreye gegmek icin “SET”
tusuna basin.

Cikmak igin: SET + YUKARI tuslarina basin veya 30s hicbir tusa basmadan bekleyin.

IO F AT

NOT: 30s bekleyip ¢ikis yapildiktan sonra da ayarlanan deger muhafaza edilir.

12.GIKISLARI DEVRE DISI BIRAKMA

Bakim sirasinda bir ¢ikisi devre disi birakmak demek sistem regulasyonuna ¢ikisi dahil
etmemek anlamina gelir.

|12.1 Bakim Sirasinda Cikiglari Devre Digi Birakma |

Yanda gordigiiniz SERVIS/SAAT (®)’) tusuna 3s kadar basin.

2. Birinci ¢ikisin LED 15131 yaniyorsa, alt ekranda “StA” yazisi goriintilenir, Ust ekranda ise
birinci ¢ikis etkinse “On” yazisi ya da birinci ¢ikis bakim durumu igin devreden
cikartiimigsa “oFF” yazisi géruntilenir.

Kompresorin tim steplerine baglh LED isiklari kompresor ve valfler ile birlikte gahgir.

3. YUKARI veya ASAGI tuslarini kullanarak istediginiz cikisi segin.

4. Cikisin durumunu degistirmek igin: SET tusuna basin, ¢ikis durumu yanip sénmeye
baslar, sonrasinda “On” veya “OFF” secimi icin YUKARI veya ASAGI tusuna basin.

5. Durumu onaylamak ve siradaki ¢ikisa gegmek icin SET tusuna basin.

=

Cikmak igin: SAAT tusuna basin veya 30 san. bekleyin

| 12.2 Cikiglar Devre Digi Sinyali |
Cikis devre disi ise ¢ikig ledi yanip soner. (2 Hz)

| 12.3 Bazi Gikiglarin Devre Digi Birakilmasi ile Regiilasyon Durumu |

Bazi ¢ikiglar devre digi birakilirsa bu ¢ikiglar regulasyon iginde yer almazlar yani regilasyon
diger ¢ikiglardan calismaya devam eder.

13. YUKLERIN CALISMA SAATLERI

| 13.1 Yiklerin Galisma Saatini Goruntiileme |

Kontrol6r her bir yikin ¢alisma saatini hafizasinda tutar.

Bir ylikiin ne kadar galistigini gérmek igin asagidaki proseduri takip edin:
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1. Cihaz lizerinde bulunan yandaki “SERVIS/SAAT ( ®f) tusuna basin ve birakin.

2. Birinci gikisin LED 1s1§1 yaniyorsa, Ust Ekranda “HUr” yazisi gériintiilenir, Alt Ekranda
ise birinci ¢ikisin galisma saati gosterilir.

3. Diger yikin galisma saatini gérmek igin YUKARI tusuna basin.

Cikmak igin: ®)JtU§una basin veya 30 san bekleyin

3.2 Yiiklerin Calisma Saatini Sifirlama

Yukaridaki prosedire gére ¢alisma saati gorintilenir.

YUKARI tusuna basarak yik segilir.

SET tusuna basin (alt ekranda rSt yazisi goriintilenir).

“rSt” yazisi yanip sbnmeye basglayana kadar ve alt ekranda 0 goériintilenene kadar bir kag
saniye tusa basili tutun.

rPONPE (=

Cikmak igin: SAAT tusuna basin veya 30 san. bekleyin

NOT: SET tusuna 2 saniyeden daha az basilirsa, kontrolér segilen yiklerin ¢calisma saatlerini
goruntulemek igin geriye doner.

14. ALARM MENUSU

Kontrol6r son 20 alarmi sureleriyle birlikte hafizasinda tutar.
Alarm kodlarini gérmek igin par. 22 bakiniz.

| 14.1 Alarmlan Goriintiileme |

1. EkrandakimAlarm tusuna basin.

2. Enson olusan alarm Ust ekranda gériintilenir, alt ekranda ise alarmlarin sayisi
gérantdlenir.

3. O tusuna basin ve en sondan baslayarak diger alarmlar géruntuleyin.

4.  Alarm surelerini gérmek igin SET tusuna basin.

5. O veya SET tuslanni kullanarak siradaki alarm gorintulenir.

Alarmlari silme.

1. Alarm Meniisiine girin.

2. Gériintiillenen alarmi silmek igin alt ekranda "rSt" yazisi gériintiilenene kadar “SET” tusuna

basin.
NOT: Devam eden alarmlar silinemez.

3. Alarm mendisiindeki biitin alarmlari silmek igin “SET” tusuna 10s kadar basil tutun.

15. KLAVYE KILITLEME

|15.1 Klavye Kilitleme |

1. o ve n tuslarina ayni anda 3 saniyeden daha fazla sureyle basin.
2. Ekranda “POF” mesaji gorintulenir ve klavye kilitlenir. Bu durumda sadece HACCP
menusiine giris veya set noktasini gorintileme miumkuinddr.
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|15.2 Klavye Kilidini Kaldirma

O ve N tuslarina ayni anda 3 saniyeden daha fazla sireyle basili tutun. Ekranda “POn” mesaji
yanip sénecektir. Bu durumda klavye kilidi kaldiriimis olur.

16. “HOTKEY“PROGRAMLAMA ANAHTARI KULLANIMI

|16.1 Cihazdan Hot-Key'e Parametreleri Yiikleme (UPLOAD)

1. On tus takimi ile bir kontrolérden program aktarma.

2. Kontrolor agikken, “Hot key” takin ve O tusuna basin; ekranda "uPL" mesaji gérinir
hemen arkasindan “End” yazisi yanip soner.

3. “SET” tusuna basin ve yanip sénen End yazisini durdurun.
4.  “Hot Key” cikartirip cihazi kapatin sonra tekrar agabilirsiniz.

NOT: Hatali programlama olursa ekranda “Err” mesaji géruntllenir. Bu durumda islemi iptal etmek
icin "Hot Key" ¢ikartin veya yeniden yiikleme yapmak isterseniz tekrardan o tusuna basin.

16.2 Hot-Key Kullanarak Cihaza Parametreleri Yiikleme
(DOWNLOAD)

1. Cihazi kapatin.

2. “Hot Key” programlama anahtarini cihazdaki 5 PIN portuna takin ve kontrol6ri agin.

3.  “Hot Key” icindeki parametre listesi otomatik olarak cihazin hafizasina indirilir, ekranda
“doL” mesaiji yanip séner arkasindan “End” mesaji yanar ve igslem sona erer.

4. 10 saniye sonra cihaz yeni parametreler ile yeniden galismaya baslar.

5. “Hot Key” cikartiniz.

NOT: Hatali programlama olursa ekranda “Err” mesaji gériintilenir. Bu durumda islemi iptal igin
“Hot key” ¢ikartin veya yeniden ylkleme yapmak isterseniz ; cihazi kapatin ve tekrar agin.
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17. PARAMETRE LISTESI

|17.1 Tesis Yapilandirmasi ve Regiilasyon Tipi

XC660D cihazinin fabrika ayari 3 kompresorli ve 3 fanli bir merkezi sistem surticisu olarak gelir.

0A1l (term. 1-2), 0A2 (term. 3-4), 0A3 (term. 5-6), 0A4 (term. 7-8), 0A5 (term. 9-10), 0A6
(term. 11-12), role 1, 2, 3, 4, 5, 6 yapilandirmasi: Bu parametreler araciligiyla kompresorlerin
ve/veya fanlarin sayisi, tipi ve her biri igin step sayilarina gore tesis yapilandirilabilir.

0A(i) parametre yapilandirmasina gére her bir rélenin ¢alisma sekli:
- Kullanilmaz= nu
- Devre 1 kompresor: 0A(i) =cPrl,
- Devre 2 kompresor: 0A(i) =cPr2,
- Step: 0A(i)) =StP
- Devre 1 igin invertorlit kompresor: 0A(i) =inC1
- Devre 2 igin invertorlii kompresor: 0A(i) =inC2
- Fan: oAi = FAn
- invertdrlG/ECI fan: oA(i) = InF
- Likit enjeksiyonu: 0A(i) =Lin
- Alarm: oAi = ALr
- Akis koruma fonksiyonu: oA(i) = Liq
- Diisiik superheat durumunda sicak gaz enjeksiyon valfi igin: 0A(i) = HGi

NOT: Ayrica “dGS”, “6dG”, “dGst” degerleri mevcuttur. Bu degerler kullaniimamalidir.

KOMPRESOR YAPILANDIRMASI

0A1, 0A2, 0A3, 0A4, 0A5, 0A6 yapilandirmalarina gore, 2 tlr tesis tanimlanabilir:
Sadece kompresorlii merkezi sistem: Tim oAi parametreleri FAn dan farkhdir.
Kompresorlii ve fanh merkezi sistem: oAi igin FAn ve CPr kullanilir.

NOT: KOMPRESOR KADEMELERI (STEPLER) YAPILANDIRMASI: Kademelendirmeden
(stepler) 6nce kompresor cikis ayarlanmalidir.
ORN. 1 kademeli kompresor: 0A1 = cPr, 0A2= StP.

Farkh kapasitede kompresorler kullanilirsa (CtyP=dPo), tim oAi parametreleri cPr (kompresor)
olarak ayarlanmalidir aksi takdirde yapilandirma alarmi “CStP” aktif olur.

Bir oAi parametresi step olarak ayarlanirsa bundan énceki oAi parametresi cPr olarak
ayarlanmalidir aksi takdirde yapilandirma alarmi “CStP” aktif olur.

TESIS YAPILANDIRMASI ORNEGI:

3 kompresorlii 3 fanl PP11,

PP30 basing problariyla S2A 0 S2A S@A S2A 52A  S2A

g;slls:ygglrlfndlrmasu .,—-F '/F ,,.-T‘ ,,-%- */1 F'/?

0A2 = CPr1, |1|?|3 ‘I'|5|‘I5|7|?|9|1I°|“|"|2|

0A3 = CPrl,

0A4 = FAN, FAN1) | (FAN2) | [FAN3

0AS = FAN, ENENENENEN

0A6 = FAN, Main
\oltage
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Sadece 4 kompresorlii tesis
yapilandirmasi:

0Al = CPr1,

0A2 = CPr1,

0A3 = CPr1,

0A4 = CPr1,

0A4 =nu

0A6 =nu

1 invertorlii + 2 standart
kompresor ve invertorli
fanlar igin tesis
yapilandirmasi:

0Al =1InC1,
0A2 = CPr1,
0A3 = CPr1,
0A4 = inF,
0A5 =nu,
0A6 = nu,
AOC =tEn
AOF =InC1
2A0C =tEn
2A0F =inF

AN2ANZA A S2A H2A N2A

2 T 2 O g A

1/2[3]a]5|6|7]8]9]10]1]12]

! T T T

HNENEN .
\bltage

524 52A S2A S2A @A S2A

11]12

CMP2

compressor

Seellnvérter
\_ M Manual for
an connection

Fan
Inverter

Inverter
output
to fans

=
& y
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4 kompresorlii ve invertorli
fanlar icin yapilandirma:
0Al =CPr

0A2 = CPr1,

0A3 = CPr1,

0A4 = CPr1,

0A5 = inF*

0A6 =nu

AOC =tEn

AOF = InF

*Regiilasyonu baslatmak igin
invertore dijital girig
gerekiyorsa

524 524 52A  SZA  52A  52A
e 2 A et A N et A

4|s5[e[7][8]9]10][11]12]
T

| T
@R
| | |

-
N
w

[»]
=
o
—
[=]
=
0
]
E

e (Y NRCY Y

E3E3 eter | | &
ofrans /i \

S %

EHLL]

1 invertorlii kompresor +
2 standart kompresoér ve
3 fanli tesis yapilandirmasi:
0Al =1InC1,

0A2 = CPrl,

0A3 = CPr1,

0A4 = FAN,

0A5 = FAn,

0A6 = FAN,

AOC =tEn

AOF =InC1

Inverter for
compressor

=
To the inverter input 5
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3 kompresorlii devre 1, e

3 kompresérlii devre 2 ve i B s B s T s A 2 i
invertorlii fanlar igin tesis | 1
yapilandirmasi:
OAL=CPrl, CHPA) | (CWFY) | (C
0A2 = CPr1, g

0A3 = CPrl1, T 1
0A4 = CPr2,
0A5 = CPr2,
0A6 = CPr2,

AOC = tEn
AOF = InF Analog Outl

52A A2A DA DA S2A

|~
w
-

[5]6]7]8]9][10]11]12]
T T T T

P3| | [CMP1) | {CMP2] | [CMP3
t1) | \Suct?] | {Suct?) | {Suct2
l l l

uct) | (Suctl) | |Su

o

Main
\bltage

(©10v)
+ - P
Inverter

utput
Inverter |oome

]

CtyP Kompresor tipi: Kompresorler ayni glcte ise veya degilse de bu parametre ile ayarlanir.

StP

SPo = ayni kapasite kompresorleri

dPo = farkli kapasite kompresorleri.

Scr = vidali kompresorler.

Valf gikiglarinin (kademe) polaritesi:Kapasite valfleri igin ¢ikislarin polaritesi.
Kapasite valflerin bagli oldugu rélelerin durumu belirlenir (sadece homojen ve kademeli
kapasite kompresorleri igin)

oP=Role kontaklari agikken valf aktif olur;

cL= Role kontaklari kapaliyken valf aktif olur.

PC1..PC6 Kompresor kapasitesi 1...6: Her bir kompresorlerin kapasitelerini ayarlama.

Sty

rot

CtyP=dPo oldugunda bu parametre kullanilir.

Her bir parametreye kullanilacak kompresoériin kapasitesini girin.

ORN. 3kompresériin sirasiyla kapasiteleri: 10, 20, 40 HP olsun. Bu durumda
parametreler yandaki gibi ayarlanmahdir: PC1=10, PC2=20, PC3=40.

FtyP: Sogutkan Tipi: Tesiste kullanilacak sodutkan tipini ayarlama: r22= R22; r 134=
r134; r404=R404A; r407A = r407A; r407C= r407C; r407F= r407F; r 410= r410;
r507=R507; CO2= CO2 (karbondioksit); r32 =r32; r290 = r290 (propan); r448 = r448A,
r449 = r449A; r450 = r450A; r513 = r513; 1234 = r1234ze.

Kompresorlerin rotasyonunu (es yaslandirma) etkinlestirme

YES = rotasyon (es yaslandirma) etkin: Bu algoritma kompresorlerin galisma
zamanini kompresorler arasinda dagitarak calisma surelerini dengelemeye calisir.

no = sabit sirali: kompresorler sabit sirayla acilir ve kapanir; birinci, ikinci...

NOT: Rolelerden biri invertor olarak ayarlanmigsa her zaman ilk olarak bu réle agilir ve
son olarak da bu role kapanir. Emniyet sayaglari kilitli olsa bile regiilasyon bandinda
basinci korumak igin invertor calistiriimis olabilir.

Fan rotasyonunu etkinlestirme

YES =rotasyon etkin: Bu algoritma fanlarin galisma zamanini fanlar arasinda
dagitarak calisma surelerini dengelemeye ¢aligir.

no =sabit sirali: fanlar sabit sirayla acilir ve kapanir; birinci, ikinci...
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| 17.2 Problarin Yapilandirmasi

Tesis 6zelliklerine gére problar farkli sekillerde kullanilabilir, prob tanimlamalari igin asagidaki
tabloyu inceleyiniz:

17.2.1 Emis probu ygpiandirmasi

Plc:

PAOA4:

PA20:

Emis probu ayarlan (prob 1):
nP = kullaniimaz: bunu ayarlamayin;
Cur = 4 + 20 mA basing probu; 37(+), 40 (in) term. kullanilir; 39 (gnd) mevcutsa.
tEn = 0.5+4.5V rasyometrik basing probu; 38(+), 40 (in) term. kullanihir; 39 (gnd)
ntc = NTC 10K prob; 38-40 terminalleri kullanilir
Prob 1 igin okunan degeri ayarlama (sadece P1c=Cur veya tEn ise kullanihr).
4mA veya 0.5V sinyaline karsilik gelen emis probu degeri (-1.0 + PA20bar; -15+PA20PSI;
-100 + PA20KPA)
ORN. PP11 bagil basing probu, aralik: -0.5+11.0 bar. PA04=-0.5; PA20=11.0
PP30 bagil basing probu, aralik: 0+30bar. PA04=0.0; PA20=30.0.
Prob 1 igin okunan degeri ayarlama: 20mA veya 4.5V sinyaline karsilik gelen emis
probu degeri (PA04 + 61.0BAR; PA04 + 885PSI; PA04 + 6100KPA).

CAL: Prob 1 kalibrasyonu: dEU parametresi ile araliklar iginde kalibrasyon verilebilir:

dEU=bar veya °C: -12.0+12.0;
dEU=PSI veya °F: -200+200;
dEU=kPA: -999+999;

17.2.2 Kondenser probu yapilandirmasi
P2c: Kondenser probu ayarlari (prob 2):

FAO04:

FA20:

FCAL:

nP = kullaniimaz:

Cur =4 + 20 mA basing probu; 37(+), 41 (in) term. kullanilir; 39 (gnd) mevcutsa.

tEn = 0.5+4.5V rasyometrik basing probu; 38(+), 41 (in) term. kullanilir; 39 (gnd)

ntc = NTC 10K prob; 38- 41 terminalleri kullanilir.

Prob 2 igin okunan degeri ayarlama (sadece P2c=Cur veya tEn ise kullanilir).

4mA or 0.5V sinyaline karsilik gelen basma probu degeri (-1.0 + FA20bar; -15+FA20PSI,
-100 + FA20KPA)

Prob 2 igin okunan degeri ayarlama: 20mA veya 4.5V sinyaline karsilik gelen basma
probu degeri (FAO4 + 61.0BAR; FA04 + 885PSI; FA04 + 6100KPA)

Prob 2 kalibrasyonu: dEU parametresi ile araliklar icinde kalibrasyon verilebilir:
dEU=bar veya °C: -12.0+12.0;

dEU=PSI veya °F: -200+200;

dEU=kKPA: -999+999;

17.2.3 Prob 3 yapilandirmasi

P3c:

3P04:

3P20:

03:

Prob 3 ayarlar:

nP = Kullanilmaz

Cur = 4 + 20 mA basing probu; 37(+), 42 (in) term. kullanilir; 39 (gnd) mevcutsa.

tEn = 0.5+4.5V rasyometrik basing probu; 38(+), 42 (in) term. kullanilir; 39 (gnd)

nt10 = NTC 10K 38-42

nt86 = NTC 86K 38-42

Prob 3 igin okunan degeri ayarlama (sadece P3c=Cur veya tEn ise kullanilir).

4mA veya 0.5V sinyaline karsilik gelen basma probu degeri (-1.0 + FA20bar; -15+FA20PS];
-100 + FA20KPA)

Prob 3 igin okunan degeri ayarlama: 20mA or 4.5V sinyaline kargilik gelen basma probu
degeri, (FAO4 + 61.0BAR; FA04 + 885PSI; FA04 + 6100KPA)

Prob 3 kalibrasyonu: dEU parametresi ile araliklar iginde kalibrasyon verilebilir:

dEU=bar veya °C: -12.0+12.0;

dEU=PSI veya °F: -200+200;

dEU=kKPA: -999+999;
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17.2.4 Prob 4 yapilandirmasi

P4c:

04:

Prob 4 ayarlan (22-23):

nP = kullaniimaz:

ntl0 = NTC 10K

nt86 = NTC 86K

Prob 4 kalibrasyonu: dEU parametresi ile araliklar iginde kalibrasyon verilebilir:
dEU=°C: -12.0+12.0;

dEU= °F: -200+200;

17.2.5 jkinci emis devresi prob secimi

2CPb: ikinci emis devresi igin prob segimi

nP = kullaniimaz:

P1 =Prob 1 - BUNU AYARLAMAYIN: Her zaman birinci emis devresi igin kullanilir
P2 = Prob 2 - BUNU AYARLAMAYIN: Her zaman fan icin kullanilir

P3 = Prob 3—-BU PROBU AYARLAYIN!

17.2.6 Ean icin prob secimi

FPb:

Kondenser fani i¢in prob segimi
nP = kullaniimaz:

P1=Prob1

P2 = Prob 2

P3=Prob 3

17.3

Yapilandirilabilir Dijital Girigler

iFO1

iF02
iFO3
iFO4
iFO5
iFO6

Dijital giris 1 yapilandiriimasi (13-14)

nu = Kullanilmaz: Dijital giris devre disi

0A1 = YUk 1 icin emniyet dijital girigi, term. 1-2; (fabrika ayari)

0A2 = YUk 2 icin emniyet dijital girisi, term. 3-4

0A3 = YUk 3 icin emniyet dijital girisi, term. 5-6

0A4 = Yk 4 icin emniyet dijital girisi, term. 7-8

0AS5 = YUk 5 icin emniyet dijital girigi, term. 9-10

0A6 = YUk 6 icin emniyet dijital girisi, term. 11-12

inF = fan igin invetorin emniyet dijital girisi, hic bir réle fan invetéri olarak
yapilandiriimadiginda kullanilir.

LP2 = Devre 2 igin algak basing svici

ES = Enerji tasarrufu

oFF= Cihazi kapatmak igin

LL= Likit seviye alarmi

SIL= Sessiz modu baslatmak i¢in

Col= 1.yuk icin caligma geri bildirimi, term. 1-2

Co2= 2.yuk i¢in caligma geri bildirimi, term. 3-4

Co3= 3.yik i¢in galisma geri bildirimi, term. 5-6

Co4= 4.yik icin caligma geri bildirimi, term. 7-8

Cob5= 5.yuk igin ¢aligma geri bildirimi, term. 9-10

Co6= 6.ylk igin galigma geri bildirimi, term. 11-12

NOT= Ayrica agsagidaki degerler LP1, HP mevcuttur. Bu degerler kullaniimamalidir.
Dijital giris 2 yapilandiriimasi(13-15)- degerler igin iFO1’e bakiniz.(fabrika ayari 0A2)
Dijital giris 3 yapilandiriimasi(16-17)— degerler igin iFO1’e bakiniz.(fabrika ayari 0A3)
Dijital giris 4 yapilandiriimasi(16-18)- degerler icin iFO1’e bakiniz.(fabrika ayari 0A4)
Dijital giris 5 yapilandiriimasi(19-20)- degerler igin iFO1’e bakiniz.(fabrika ayari 0A5)
Dijital girig 6 yapilandiriimasi(19-21)- degerler igin iFO1’e bakiniz.(fabrika ayari 0A6)
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iFO7  Dijital girig 2 fonksiyonu (terminaller 22-23):

NB: SADECE P4C=NP OLDUGUNDA ASAGIDAKIi FONKSIYONLAR ETKINDIR

P4C = nt10 veya nt86 ile dijital giris NTC 10K sicaklik senséri veya NTC 86K sicaklik

sensoru olarak calisir
iFO8  Dijital girig 8 fonksiyonu (terminaller 22-24):degerler igin iFO1’e bakiniz.(fab.ayari LL)
iPO1 Yk 1 igin emniyet girisi polaritesi (13-14):

oP: Kontak agikken dijital girig aktiftir;

CL: Kontak kapaliyken dijital giris aktiftir.
iP02  Yiik 2 igin emniyet girisi polaritesi (13-15):

oP: Kontak agikken dijital girig aktiftir;

CL: Kontak kapaliyken dijital giris aktiftir.
iPO3  Yiik 3 igin emniyet girisi polaritesi (16-17):

oP: Kontak agikken dijital giris aktiftir;

CL: Kontak kapaliyken dijital giris aktiftir.
iPO4  Yiik 4 igcin emniyet girisi polaritesi (16-18):

oP: Kontak agikken dijital giris aktiftir;

CL: Kontak kapaliyken dijital giris aktiftir.
iPO5 Yk 5 igin emniyet girisi polaritesi (19-20):

oP: Kontak agikken dijital girig aktiftir;

CL: Kontak kapaliyken dijital giris aktiftir.
iP0O6  Yiik 6 icin emniyet girisi polaritesi (19-21):

oP: Kontak agikken dijital giris aktiftir;

CL: Kontak kapaliyken dijital giris aktiftir.
iPO7 Yk 7 igin emniyet girisi polaritesi (22-23):

oP: Kontak agikken dijital giris aktiftir;

CL: Kontak kapaliyken dijital giris aktiftir.
iPO8  Yiik 8 igin emniyet girisi polaritesi (22-24):

oP: Kontak agikken dijital giris aktiftir;

CL: Kontak kapaliyken dijital giris aktiftir.
iP09  Yiksek basing sivi¢ alarmi i¢in emniyet girigi polaritesi (45-46):

oP: HP alarmi Kontak agikken sinyallenir;

CL: HP alarmi Kontak kapaliyken sinyallenir.
iP10 Diisuk basing sivi¢ alarmi i¢cin emniyet girisi polaritesi (44-45):

oP: LP alarmi Kontak agikken sinyallenir;

CL: LP alarmi Kontak kapaliyken sinyalleninir
did Dijital giris 0Al veya Co1 olarak ayarlandiginda etkinlesme gecikmesi (0+255s), bu
gecikme, i1F veya i2F veya I3F veya I4F veya i5F veya i6F veya i7F veya i8F; 0A1 veya Col
olarak ayarlandiginda gergeklesir.
d2d Dijital giris 0A2 veya Co2 olarak ayarlandiginda etkinlesme gecikmesi (0+255s), bu
gecikme, i1F veya i2F veya I3F veya I4F veya i5F veya i6F veya i7F veya i8F; 0A2 veya Co2
olarak ayarlandiginda gergeklesir.
d3d Dijital giris 0A3 veya Co3 olarak ayarlandiginda etkinlesme gecikmesi (0+255s), bu
gecikme, i1F veya i2F veya I3F veya I4F veya i5F veya i6F veya i7F veya i8F; 0A3 veya Co3
olarak ayarlandiginda gergeklesir.
dad Dijital giris 0A4 veya Co4 olarak ayarlandiginda etkinlesme gecikmesi (0+255s), bu
gecikme, i1F veya i2F veya I3F veya I4F veya i5F veya i6F veya i7F veya i8F; 0A4 veya Co4
olarak ayarlandiginda gergeklesir.
d5d Dijital giris 0A5 veya Co5 olarak ayarlandiginda etkinlesme gecikmesi (0+255s), bu
gecikme, i1F veya i2F veya I3F veya I4F veya i5F veya i6F veya i7F veya i8F; 0A5 veya Co5
olarak ayarlandiginda gergeklesir.
déd Dijital giris 0A6 veya Co6 olarak ayarlandiginda etkinlesme gecikmesi (0+255s), bu
gecikme, i1F veya i2F veya I3F veya I4F veya i5F veya i6F veya i7F veya i8F; 0A6 veya Co6
olarak ayarlandiginda gerceklesir.
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did Likit seviye alarmi gecikme siiresi: (sadece dijital giris LL olursa) 0+255dak
didA Harici alarm gecikme siiresi: (sadece dijital giris EAL olursa) 0+255dak
ALMr Kompresorler ve fanlar igin alarmlari manuel resetleme.

no = otomatik alarm diizeltme: karsihgindaki dijital giris etkin degilse regilasyon

yeniden baglatilir; yES = Kompresdrlerin ve fanlarin alarmlarini manuel diizeltme
Bakiniz parag.23.1.2

17.4 Olgiim Birimleri ve Ekran

Olgiim birimi parametreleri dEU, CF ve PMu parametrelerine bagl olarak sicaklik veya basing
olarak ifade edilir.

NOT: dEU parametresi degistirildiginde kontrolor, set noktalarinin ve parametre degerlerinin
sicaklik/basing ifadelerini otomatik olarak donusturtr. Bu durumda dEU parametresi degistirildikten
sonra parametrelerin sicaklik ve basing olarak ifade edilen deg@erlerini kontrol ediniz.

dEU: Olgiim biriminin segimi: basing veya sicaklik
dEU = tMP: Basing/sicaklik olarak tanimlanan parametreler CF (°C veya °F)
parametresinin degerine gore sicaklik olarak ifade edilir.
dEU = PrS: Basing/sicaklik olarak tanimlanan parametreler PMU parametresinin
(bar, PSI veya KPA) deg@erine gore basing olarak ifade edilir.

CF Sicaklik igin 6lgiim birimi: Bu parametre sadece dEU = tMP olunca kullanilir ve

basing/sicaklik olarak tanimlanan parametreler igin 6lgtim birimi olarak ayarlanir.
°C = Santigrat derece

°F = Fahrenhayt derece
PMU Basing igin 6l¢iim birim: Bu parametre sadece dEU = PrS olunca kullanilir ve
basing/sicaklik olarak tanimlanan parametreler igin 6l¢iim birimi olarak ayarlanir.

bar = bar
PSI = PSI
PA = kPA

rES  °Cve bar igin gosterim sekli (in = tam sayi; dE= ondalikli)

dEU1 Ust ekranda gosterilen deger: PrS= Basing; tPr= sicaklik

dSP2 Alt ekran igin prob segimi: nu =kapall - P1 =Prob 1 - P2 =Prob 2- P3 =Prob 3 -
P4 =Prob 4 - StC1 = Kompresor set noktasi - StC2 = Devre 2 igin kompresor set
noktasi — SetF = Fan set noktasi

dEU2 Alt ekranda gosterilen deger: tPr= sicaklik, PrS= basing
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17.5 Kompresor Regiilasyonu

Pbd  NOotr bolge veya oransal bant genigligi (0.1+5.0bar/0.5+30°C veya1+150PSI/1+50°F)
Bant (veya bolge) istenilen set noktasini simetrik olarak oranlar; galisma sinirlari:
set-Pbd/2 + set+Pbd/2. Pl algoritmasi i¢in oransal bant kullanilir.

Olgiim birimi dEU, CF, PMU parametrelerine baghdir.

rs Oransal bant kaydirma: Pl oransal bant kaydirma. Bu parametre Pl oransal bandini
hareket ettirmeye yarar. rS=0 olursa bant Set-Pbd/2 + Set+Pbd/2 degderleri arasindadir;

inC integral siiresi: (0 = 999s) Pl integral siiresi

2Pbd Devre 2 i¢in nétr bolge veya oransal bant genisligi (0.1+5.0bar/0.5+30°C veya
1+150PSI/1+50°F) Bant (veya bolge) istenilen set noktasini simetrik olarak oranlar;
¢alisma sinirlari: set-Pbd/2 + set+Pbd/2. P| algoritmasi igin oransal bant kullanihr.
Olgiim birimi dEU, CF, PMU parametrelerine bagldir.

2rS Devre 2 igin oransal bant kaydirma: Pl bant kaydirma. Bu parametre Pl oransal bandini
hareket ettirmeye yarar. rS=0 olursa bant Set-Pbd/2 + Set+Pbd/2 degderleri arasindadir;

2inC Devre 2 igin integral siiresi: (0 + 999s) Pl integral suresi

ton Yeni bir yiik calismaya baslamadan 6nce azami kapasitede invertor siiresi (0+255s)

toF Yeni bir yiikk durmadan 6nce asgari kapasitede invertor siiresi (0+255s)

ESC Kompresorler igin enerji tasarruf degeri: (-20+20bar; -50+50°C) Kompresor set
noktasina bu deger ilave edilir.

2ESC Devre 2, kompresorler igin enerji tasarruf degeri: (-20+20bar; -50+50°C) Kompresor
set noktasina bu deger ilave edilir.

onon: Ayni kompresoriin 2. kez kalkigi ile arasindaki asgari siire (0+255 dak).

oFon: Bir kompresoriin kapanmasi ve agilmasi arasindaki asgari siire. (0+255 dak).

Not: Genellikle onon parametresi, oFon parametresinden daha bliyiik olur.

don: ki farkl kompresoriin agilmasi arasindaki gecikme siires{0+99.5 dak; res. 10s).

doF: iki farkll kompresoriin kapanmasi arasindaki gecikme siire§i-99.5 dak; res. 10s)

donF: Bir kademede asgari agik kalma siiresi (0+99.5 dak; res. 10s)

Maon: Kompresoriin azami agik kalma siiresi (0 + 24 saat, 0 ise bu fonksiyon devre digidir.)
Kompresdr MAon suresi iginde acik kalirsa, kompresor kapanir ve oFon standart
suresinden sonra yeniden baslatilr.

FdLy: ilk istek igin “don” gecikmesi etkinlegtirmeEtkinlestirilirse, tetiklenen step igin "don"
gecikme degerini dikkate alin. (no= “don” etkin degil; yES="don” etkin)

FdLF: llk kapanma igin “doF” gecikmesi etkinlestirme. Kapanma ve birakma istegi arasinda

"doF" gecikme suresi etkinlesir.(no = “doF” etkin degil; yES="doF” etkin)

odo : Baslangigta regiilasyon gecikmesi: (0+255s) cihaz bu parametrede ayarlanan siireden
sonra ¢alismaya baglar.

LSE: Asgari set noktasi: Olciim birimi dEU parametresine baghdir. Son kullanicinin yanhs
degerleri ayarlamasini engellemek igin bu parametre ile set noktasi i¢in asgari deger
ayarlanir.

HSE: Azami set noktasi: Olgiim birimi dEU parametresine baglidir. Set noktasi igin uygun olan
azami deger ayarlanir.

2LSE: Devre 2 igin asgari set noktasi: Olgiim birimi dEU parametresine baglidir. Son
kullanicinin yanhs degerleri ayarlamasini engellemek icin bu parametre ile set noktasi
icin asgari deger ayarlanir.

2HSE: Devre 2 igin azami set noktasi:Olciim birimi dEU parametresine baglidir. Set noktasi

icin uygun olan azami deger ayarlanir.
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17.6 Likit Enjeksiyon Termostati — Sadece Vidali Kompresoérler

Lit: Likit enjeksiyonu icin set noktasi ( °C) (0 + 150°C) LiPr parametresi ile kullanilacak
prob ayarlanir, cihazdaki rolenin biri 0Ai = Lin olarak ayarlanmalidir.

Lid: Enjeksiyon igin diferansiyel degeri (0.1 + 10.0) LiPr parametresi ile kullanilacak prob
ayarlanmalidir.

LiPr  Enjeksiyon igin prob segimi:
nP: fonksiyon etkin degil
P3: prob P3 (term. 38-42)
P4: prob P4 (term. 22-23)

17.7 Fanlarin Regiilasyonu

Pb Oransal bant genigligi (0.1+30.0°C; 1+50°F; 0.1+10.0bar, 1+150PSI; 10+1000KPA).
NOT: Bu parametre ayarlanmadan 6nce fanlar igin istenilen set noktasi ve dEU
parametresi ayarlanmalidir.
Bant, istenilen set noktasini simetrik olarak oranlar, calisma sinirlari: SETF+Pb/2 +
SETF -Pb/2. Olgim birimi dEU parametresine baglidir.

ESF  Fanlar igin enerji tasarruf degeri: (-20+20bar; -50+50°C) Fan set noktasina bu deger
ilave edilir.

PbES ES iginde fan regiilasyonu igin bant kaydirma (-50.0+50.0°C; -90+90°F;
-20.0+20.0bar; -300+300PSI; -2000+2000KPA). Enerji tasarrufu sirasinda.

Fon lki farkli fanin agilmasi arasindaki gecikme siiresi (0+255 san).

FoF  lki farkli fanin kapanmasi arasindaki gecikme siiresi (0+255 san)

LSF  Fanigin asgari set noktasi: Olgiim birimi dEU parametresine baghdir. Son kullanicinin
yanlis degerleri ayarlamasini engellemek igin bu parametre ile set noktasi igin asgari
deger ayarlanir. .

HSF  Fan igin azami set noktasi: Olglim birimi dEU parametresine baglidir. Set noktasi igin
uygun olan azami deger ayarlanir.

17.8 Alarmlar — Kompresor Bolumii

PAo: Acilista prob alarmini harig¢ tutma: Prob alarmi génderiimeden 6nce (0+255 dak),cihazin

acllmasiyla baslayan periyottur. Bu sire zarfinda basing ayarlanan aralik disinda olursa

tim kompresorler galigir.

LAL:

HAL:

tAo:

Algak basing (sicaklik) alarmi — kompresérler igin: Olciim birimi dEU parametresine
baghdir: (PA04 + HAL bar; -50.0+HAL °C; PA04+HAL PSI; -58+HAL °F) Bu parametre
set noktasindan bagimsizdir. LAL degerine ulasildiginda AO3C alarmi etkinlesir,

(tAo gecikme siiresinden sonra gergeklesir).

Yiiksek basing (sicaklik) alarmi — kompresérler igin: Olgiim birim dEU parametresine
baghdir: (LAL + PA20 bar; LAL+150.0 °C; LAL+PA20 PSI; LAL+302 °F). Bu parametre
set noktasindan bagimsizdir. HAL degerine ulasildiginda A04C alarmi etkinlesir,

(tAo gecikme siiresinden sonra gergeklesir).

Alcak ve Yiiksek basing (sicaklik) alarm gecikmesi — kompresorler igin: (0+255 dak.)
Bir basing (sicaklik) alarm durumu tespiti ve alarm gonderimi arasindaki gecikme suresi.
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ELP

2LAL:

2HAL:

Elektronik basing anahtari esik degeri: (-50°C+STC1; -58°F+STC1; PA04+STC1);
Tum kompresorler kapandigindaki Basing / Sicaklik degeri. Mekanik algak basing
aktivasyonunu 6nlemek i¢in mekanik algak basing anahtari degerinin Ustlinde bir
derecede ayarlanmasi gerekir.

Devre 2, algak basing (sicaklik) alarmi — kompresérler igin: Olgiim birim dEU
parametresine baglidir: (3P04 + 2HAL bar; -50.0+2HAL °C; 3P04+2HAL PSI; -58+2HAL
°F) Bu parametre set noktasindan STC2 bagimsizdir. 2LAL degerine ulagildiginda
C2LA alarmi etkinlesir, (2tAo gecikme suresinden sonra gerceklesir).

Devre 2, yiiksek basing (sicaklik) alarmi — kompresérler igin: Olgiim birimi dEU
parametresine baglidir: (2LAL + 3P20 bar; 2LAL+150.0 °C; 2LAL+3P20 PSI; LAL+302 °
F). Bu parametre set noktasindan STC2 bagimsizdir. 2HAL degerine ulagildiginda
C2HA alarmi etkinlesir, (2tAo gecikme silresinden sonra gergeklesir).

2tAo: Algak ve Yiiksek basing (sicaklik) alarm gecikmesi — kompresoérler igin:(0+255 dak)

2ELP

SEr:

PEnN:

PEI:

SPr:
2PEn:

2PEL:

2SPr:
PoPr

Bir basing (sicaklik) alarm durumu tespiti ve alarm génderimi arasindaki gecikme
slresi.

Devre 2 igin, elektronik basing anahtan esik degeri: (-50°C+STC2;

-58°F+STC2; 3P04+STC2); ikinci devre igin tim kompresorler kapandigindaki Basing

/ Sicaklik degeri. Mekanik algak basing aktivasyonunu 6nlemek icin mekanik algak
basing anahtari degerinin Ustlinde bir derecede ayarlanmasi gerekir.

Servis talebi: (1+999 saat, res. 10sa; 0 = alarm devre digi ) “A14” bakim alarmi
olustuktan sonraki galisma saatleri sayisi.

Alcak basing anahtar tetikleme sayisi: (0+15). PEl zaman araliginda PEn sayisinca
algak basing anahtari etkinlestiriimigse, kontrolor Kilitlenir. Sadece manuel olarak bu
kilidi agmak miimkiindiir. Alarmlar tablosunda paragraf 22 de goérebilirsiniz. Basing
anahtari etkinlegtiriimigse tim kompresorler her zaman kapatilir.

Algak basing anahtar tetikleme arasi (0+255 dak) Bu aralikta algak basing anahtarinin
tetikleme sayisi Pen parametresine baglidir.

Prob hatasina bagl step sayilari. (0+6).

Devre 2 igin algak basing anahtari tetikleme sayisi: (0+15). 2PEI zaman araliginda
PEn sayisinca algak basing anahtari etkinlestirilmigse, ikinci devrenin kompresoérleri
kilitlenir. Sadece manuel olarak bu kilidi kaldirmak miimkiindiir. Alarmlar
tablosunda paragraf 22 de gorebilirsiniz.

Basing anahtari etkinlestiriimisse tim kompresorler her zaman kapatilir.

Devre 2 igin basing anahtari tetikleme arahgi (0+255 dak) Devre 2 igin bu aralikta algak
basing anahtarinin tetikleme sayisi 2PEn parametresine baghdir.

Devre 2 igin prob hatasina bagh step sayilari. (0+6).

Prob hatasi durumunda kapasite: (0+100%) sadece CtyP=dPo olursa kullanilir.

17.9

Alarmlar — Fan Boliimii

LAF:

HAF:

AFd:

HFC

Alcak basing alarmi — fanlar igin: Olgiim birimi dEU parametresine baghdir:
(FAO04 + HAF bar; -50.0+HAF °C; FA04+HAF PSI; -58+HAF °F) Bu parametre set
noktasindan bagimsizdir. LAF degerine ulasildiginda LA2 alarmi etkinlesir,

(AFd gecikme siiresinden sonra miimk{nddir).

Yiiksek basing alarmi — fanlar igin: Olgiim birimi dEU parametresine baglidir:
(LAF+FA20 bar; LAF+150.0 °C; LAF+FA20 PSI; LAF+302 °F). Bu parametre set
noktasindan bagimsizdir. HAF degerine ulasildiginda HA2 alarmi etkinlesir,

(AFd gecikme siiresinden sonra miimkinddir).

Alcak ve Yiiksek basing (sicaklik) alarm gecikmesi — fanlar igin: (0+255dak)
Bir basing (sicaklik) alarm durumu tespiti ve alarm gdnderimi arasindaki gecikme siresi.
Fanlar igin yiiksek basing (sicaklik) alarminda kompresorler kapahdir

no = Bu alarm tarafindan kompresoérler etkilenmez

yES = Bu alarm olustugunda kompresorler kapatilir
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dHF

PnF:

PiF:

FPr

Fanlar igin yiiksek basing (sicaklik) alarmi durumunda iki kompresorin
kapanmasi arasindaki zaman arahgi (0 + 255 san)

Yiiksek basin¢ anahtari tetikleme sayisi — fanlar igcin (0+15; 0 ise manuel olarak
kilidi agmak devre disidir) PiF zaman araliginda PnF sayisinca ylUksek basing
anahtari etkinlestiriimigse kontrolor kilitlenir. Sadece manuel olarak bu kilidi
kaldirmak miimkiindiir. Paragraf 22 bakiniz. Basing anahtari etkinlestirildigi her
zaman tim kompresorler kapatilir ve tim fanlar agiktir.

Yiiksek basin¢ anahtari tetikleme araligi — fanlar igin (0+255 dak) Bu aralikta
yuksek basing anahtarinin tetikleme sayisi PEn parametresine baglidir.

Prob hatasina bagl fanlarin sayisi. (O+#fanlar).

17.10 DEVRE 1 EMME HATTI iCiN SUPERHEAT KONTROLU

ASHO

ASH1

ASH2

ASH3

ASH4

ASH5

ASH6

ASH7

ASH8
ASH9

Diisiik superheat 6n-alarmi igin fark degeri. (0,1 + 30°C / 1 + 60°F)
Superheat degeri ASH2 (dusuk superheat alarm esigi)+ASHO den daha disik oldugunda
superheat 6n alarm uyarisi génderilir, muhtemelen ASH1 gecikmesinden sonra.

Diisiik superheat 6n-alarmi sinyali igin gecikme. (0 + 255s)
Superheat degeri ASH1 zamani siiresince ASH2+ASHO esiginin altindaysa diisik
superheat 6n alarm sinyali gdnderilir.

Diisiik emme superheat alarm esigi. (0,1 + 15°C/ 1 + 30°F). SH < ASH2 ise, diisik
superheat alarmi génderilir. Muhtemelen ASH3 gecikmesinden sonra.

Diisiik emme superheat alarm sinyali i¢in gecikme. (0 + 255s). Superheat degeri
ASH3 zamani siiresince ASH2 alarm esiginin altindaysa disiik superheat alarm mesaiji
g6bderilir.

Diisiik emme superheat alarmi ile kompresorleri durdurma. (NO, YES).
ASH4 = no ise, kompresorler disuk superheat alarmi olussa bile galismaya devam eder.
ASH4 = yES ise, kompresorler diislik superheat alarminda durdurulacaktir.

Diisiik emme superheat alarmi ile kompresorlerin durmasindan sonra
regiilasyonun tekrar baglatiimasi igin fark degeri. (0,1 + 15°C / 1 + 30°F)
regulasyonun durmasi durumunda (ASH4 = Yes), SH > ASH2 + ASH5 oldugunda
regulasyon tekrar baglar.

SH > ASH2 + ASHS5 olduktan sonra regiilasyonun tekrar baglamasi gecikmesi. (0 +
255dak) superheat degeri normale déndiikten sonra regllasyonun baslatiimasi igin
gegmesi gereken sire.

Superheat enjeksiyon valfinin devreye girmesi igin superheat set degeri. (0,1 + 15°C
/ 1+ 30°F) sicak gaz enjeksiyon valfi olarak tanimlanan ¢ikis (0A2 veya 0A3 veya 0A4 =
HGi) SH > ASH7 — ASH8 de devreye girer.

ASH?7 set noktasi igin fark degeri. (0,1 + 30°C/ 1 + 60°F)

Superheat sensor segimi. (np,P3,P4)

ASH9= np ise, superheat kontroll yoktur.

ASH9= P3 ise, cihaz superheat degerini P3 sensori ile gorlr (term 38-42).

ASH9= P4 ise, cihaz superheat degerini P4 sensoru ile gorlr (term 22-23). Bu durumda
ayni zamanda P4C parametresi nt10 veya nt86 olarak ayarlanmak zorundadir.
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17.11 Fan igin Dinamik Set Noktasi

dSEP Dinamik set noktasi i¢in kullanilacak prob

nP: prob yok; fonksiyon devre disi
P3: prob P3 (term. 38-42)
P4: prob P4 (term. 22-23)

dSES Dinamik reguilasyon baslangiciigin harici sicaklik degeri(-50+150°C; -58+302 °F)

dSEb
dSEd

Dinamik set noktasi i¢in harici bant genisligi (-50.0 + 50.0°C; -90 + 90°F)
Dinamik set noktasi igin diferansiyel degeri: (-20.0+20.0°C; -50.0+50.0PSI; -300+300°F)

Fan 1Set
noktasi

SEtF

SETF+dSEd

dSES+dSEb dSES

17.12 Analog Cikis 1 (opsiyonel) — Terminaller 25-26

AoC

AOF

InCP

AOP

LAO
UAO

Analog ¢ikisg 1 ayarlan

tEn = 0+10V ¢ikis

cUr = 4-20mA ¢ikis

Analog ¢ikig 1 fonksiyonu

nu = analog ¢ikis devre disi;

Inc1= Emis devresi 1, invertdrli kompresor icin invertdr siricd;

Inc2= Emis devresi 2, invertorlii kompresor igin invertér slricu;

inF= ECI fan veya invertorli fan siiriict

FrE= “Bagimsiz’, P3 ve P4 sensorlerine gore oransal

invertérlii kompresér her zaman ilk olarak devreye girer:

no: invertérlii kompresér emniyet sayaci tarafindan kilitlendiginde mevcut olan diger
kompresérlere calismasi igin onay verilir. invertérlii kompresér hazir olmadiginda
sistemin sogutma ihtiyacini karsilayabilmek i¢in bu onay verilir.

yES: Invertérlii kompresér her zaman ilk olarak devreye girer. Eger emniyet zamanlari
sebebiyle kompresor kullanilamiyorsa, zaman tikenene kadar sistem kilitlenir

Analog cikis 1 icin referans sensor segimi sadece AOF = FrE ise

np= sensor yok

P3=P3 sensoru

P4= P4 sensoru

Minimum analog ¢ikis degerine bagl sicaklik degeri (AOM) (-50.0+150°C, -58+302°F)
Maksimum analog cikis degerine bagh sicaklik degeri, 10V veya 20mA (-50.0+150°C,

-58+302°F)

AOM
AOt
MPM

Analog cikis 1 igin asgari deger (4 + 20mA veya 0+=10V)
Basladiktan sonra azami degerde analog c¢ikis 1 siiresi (0+15s)
Analog cikis 1 igin dakikadaki azami % degisimi: (nu; 1+100)
nu = Kullanilmaz: Fonksiyon devre disi
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1+100 = Analog ¢ikis 1 igin dakikada ki azami ylzde degisimi ayarlanir.
SAO Prob hatasi durumunda analog ¢ikis 1'in yiizdesi: (0 + 100%)
AOH Sessiz mod fonksiyonu etkinlestiginde analog ¢ikig 1'in azami ylizdesi (0+100)

17.13 Analog Cikis 2 (opsiyonel) — Terminaller 27-28

2AoC Analog gikis 2 ayarlari
tEn = 0+10V ¢ikis
cUr = 4-20mA ¢ikis
2A0F Analog ¢ikis 2 fonksiyonu
nu = analog ¢ikis devre digl;
Inc1= Emis devresi 1, invertorlii kompresor igin invertdr slricd;
Inc2= Emis devresi 2, invertdrlii kompresor igin invertdr siricd;
inF= ECI fan veya invertdrli fan strtucu
2A0OM Analog cikis 2 icin asgari deger (4 =+ 20mA veya 0+10V)
2A0t Basladiktan sonra azami degerde analog cikis 2 siiresi (0+15s)
2MPM Analog cikis 2 icin dakikadaki azami % degisimi: (nu; 1+100)
nu = Kullaniimaz: fonksiyon devre disidir
1+100 = Analog ¢ikis 2 icin dakikada ki azami ylizde degisimi ayarlanir.
2SAO Prob hatasi durumunda analog ¢ikis 2'nin yiizdesi: (0 + 100%)
2AO0H Sessiz mod fonksiyonu etkinlestiginde analog ¢ikis 2'in azami yiizdesi (0+100)

17.14 Diger Parametreler

thA Alarm rélesi susturma: Klavye tuslarindan birine basiniz. no= Alarm rélesi agik
kalr; yES= Herhangi bir tusa basildiginda alarm rélesi kapanir.
OAP  Alarm role gikisi polaritesi: cL=aktif edildiginde kapali; oP= aktif edildiginde agik.
oFF  Klavyedeki ON/OFF tugunu etkinlestirme: (no= etkin degil; yES= etkin)
Cihaz lizerindeki SET tusuna 4 saniyeden daha fazla sireyle basili tutunuz, cihaz
ON/OFF islemini gerceklestirir.
bUr Buzzer etkinlegtirme
no = Alarm durumunda buzzer kullaniimaz
yES = Alarm durumunda buzzer kullanilir
Adr:  Seri adres (1-247) Izleme sistemi igin kullanilir.
rEL Versiyon dahili kullanim igin.
Ptb Parametre kodu: sadece okunabilir.
Pr2 Pr2 parametre seviyesine girig
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18. ESIT KAPASITEDEKIi KOMPRESORLER (CtyP=Spo

|18.1 Esit Kapasitedeki Kompresérler — Olii Bélge Yonetimi

Bu regtilasyon her iki devre iginde uygulanir.

Olii bélge (Pbd) istenilen set noktasini simetrik olarak oranlar, alisma sinirlari: set+Pbd/2 ...
set-Pbd/2. Basing (sicaklik) bu bélgenin igcindeyse kontrolér acik veya kapali ylklerde higbir
degisiklik yapmayarak bulundugu durumu korur.

Basing (sicaklik) bolgenin disina giktiginda, regiilasyon ¢calismaya baslar. Basing, SET+Pbd/2
degerinden daha buytk olursa, parametreler ile belirlenen surelerden sonra yukler agilir: don
ve doF. Bir yik sadece yikin emniyet stresi onon, oFon, donF parametrelerinin Gzerindeyse
aclihir. Basing (sicaklik) degeri tekrar 61U bolge igine girdigi zaman regulasyon durur.

Her biri 1 stepli esit kapasite kompresdrlerinin 6li bolge yonetimi asagida basit bir 6rnekle
aciklanmigtir. Emniyet sureleri onon, oFon ve donF parametreleri dikkate alinmamistir. Gergek
bir reglilasyonda sadece bu surelerin izerindeyse herhangi bir yiik girisi ve kapatiimasi
gerceklesir.

Orn. Her biri 1 stepli esit kapasite kompresérlerinin 6lii bolge ydnetimi.
Bu durum igin:
0Al =cPrl; 0A2 = cPrl; 0A3 = cPrl; 0A4 =nu; 0A5 = nu kompresorlerin sayisi
CtyP = SPo esit kapasite kompresorleri;
Sty = yES rotasyon
FdLy = no denge durumundan sonra ilk talepte “don” gecikmesi etkin degil.
dLF = no denge durumundan sonra ilk talepte “doF” gecikmesi etkin degil.

Basing

Bu alanda kompresérler devreye girer

Set + (Pbd/2)

| Olii bslge
Set | -_—
Zaman
Set - (Pbd/2)
Kompresdr Bu alandaj kompresorler devreden gikar
Durumu
A
C1Agk ‘ >
c2 Ak [ i
................................ >
3 Agik ‘
Gecikme >
fonksiyonu A don A don A Zaman
don
»
doF doF | dor
[
e >
v v Zaman
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19.FARKLI KAPASITEDEKIi KOMPRESORLER (CtyP=dPO)

Farkl kapasite kompresorleri icin CtyP = dPO parametresiyle regulasyon gergeklestirilir. Bu
durumda sistem tarafindan saglanan kapasite farkli kompresorlerin kapasitelerinin
kombinasyonudur.

Her bir kompresoriin kapasitesi PC1...PC6 parametreleri ile ayarlanir.

Regllasyon algoritmasi mevcut kapasitelerin kombinasyonunu yaparken, en dusik kapasitede
ki kompresoru galistirir ve sistemden gelen taleplere gére adim adim arttirir.

Farkl kapasite kompresorlerinin, calisma surelerini garantilemek igin cesitli kompresorler
arasinda ¢alisma zamanini dagitan algoritma burada kullaniimaz.

19.1.1 Ornek Regiilasyon

0Al = CPrl, 0A2 = CPrl, 0A3 = CPrl, OA4 = CPrl, 0oA5 = nu, 0A6 = nu.
CtyP =dPo

Pcl =10; Pc2 =15 Pc3 = 30; Pc4 = 40

STEP | Pcl=10; Pc2=15 Pc3 = 30; Pcd = 40 SISTEM

KAPASITESI
1 ACIK - - - 10
2 - ACIK - - 15
3 ACIK ACIK - - 25
4 - - ACIK - 30
5 - - - ACIK 40
6 - ACIK ACIK - 45
7 ACIK - - ACIK 50
8 - ACIK - ACIK 55
9 ACIK ACIK - ACIK 65
10 - - ACIK ACIK 70
11 ACIK - ACIK ACIK 80
12 - ACIK ACIK ACIK 85
13 ACIK ACIK ACIK ACIK 95

Sadece emniyet sayacinin (onon, oFon, donF) siiresi doldugunda stepler arasinda gegis saglanir,
aksi takdirde mevcut olan ilk step kullanilir.

20. VIDALI KOMPRESORLER (CtyP=Scr

wrxerxk| L ERLEMEDEN ONCE DIKKATLICE OKUYUNUZ*+##xx%
Kontrolor %25 kapasite valfinin aktivasyonu lizerinde herhangi bir zaman sinirlamasi
yOnetimi yapmaz.
Kompresor %25 kapasite valfinin uzun aktivasyonu igin tasarlanmamigsa, bu durum igin
harici bir cihaz kullaniimahdir. !!!!!
Bu durum yiiziinden ortaya gikan hatalardan Dixell sorumlu degildir.

Kontrolor devre 1 Gzerinde ¢alisan sadece 1 vidal kompresoér yonetimi yapabilir.

Yuklerin aktivasyonlar 61U bélge yénetimi yapilarak gergeklestirilir.

Ayarlar igin:

CtyP = Scr: bu yolla kompresor yonetimi vidali kompresor olarak ve roleler stepler olacak
sekilde ayarlanir, asagidaki 6zel aktivasyon kurallari, ilerleyen bélimlerde agiklanmigtir.
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Valf aktivasyonu Bitzer, Hanbell kompresdrlere gore tasarlanabilir. Réle 0A1 = CPrl
olarak ayarlanirsa kompresor yonetimi gergeklesir.
0A2, 0A3 ve 0A4 “StP” olarak ayarlanir.

20.1 Bitzer / Hanbell / Refcomp gibi Vidali Kompresorlerin
Regilasyonu

Bitzer gibi vidali kompresérlerin glg regulasyonu igin 3 valf kullanihir.

20.1.1 Rgle aktivasyonu

ORN: 4 stepli kompresér:
0Al = CPrl; 0A2 = StP; 0A3 = StP; 0A4 = StP; CtyP = Scr

a. Gerilim varken valf polaritesi ACIK (StP=cL).

0Al = Screwl 0A2 = StP 0A3 = StP 0A4 = StP
Step 1 (25%) ACIK ACIK KAPALI KAPALI
Step 2 (50%) ACIK KAPALI ACIK KAPALI
Step 3 (75%) ACIK KAPALI KAPALI ACIK
Step 4 (100%) ACIK KAPALI KAPALI KAPALI

b. Gerilim yokken valf polaritesi ACIK (StP=0P).

Cl=Screwl C2 =stp C3 =stp C4 = stp
Step 1 (25%) ACIK KAPALI ACIK ACIK
Step 2 (50%) ACIK ACIK KAPALI ACIK
Step 3 (75%) ACIK ACIK ACIK KAPALI
Step 4 (100%) ACIK ACIK ACIK ACIK

21. FAN REGULASYONU

Fan regiilasyon bandi Pb fanlarin sayisina bélindr:

Fanlarin sayisina gére girige sinyal génderilir ve oransal olarak fanlar acilir: istenilen set
noktasindan uzaklasildiginda ve gesitli bant bolgelerine girildiginde fanlar agilir, set noktasina
yaklasildiginda sinyal génderilir ve fanlar kapatilr.

Bu yolla, basing (sicaklik) degeri regiilasyon bandinin tstiindeyse tim fanlar acilir, basing
(sicaklik) degeri reglilasyon bandinin altindaysa tim fanlar kapatilir.
Dogal olarak bu regulasyon icin tim gecikmeler (Fon ve FoF) gegerlidir.

Calisma saatlerine gore regiilasyon
Algoritma her bir yuklerin galigma saatlerine gore yikleri agar ve kapatir. Bu algoritma ile
yuklerin galigsma saatleri dengelenir.
Ornek
4 Fanli: 0A2 =FAn; 0A3 = FAn; 0A4 = FAn; 0A6 = FAn:
rot = yES rotasyon etkin
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|21.1 invertor veya Eci Kondenser Fanlari — Analog Cikis Ayarlari

Bu yapilandirma kullanilarak kondenser grubun tim fanlari ECI, invertorli veya faz kiyici

sirlc ile strdlebilir.

Kapasite invertoru kullanilarak basing degeri oransal olarak regiilasyon bandinin igine

tasinmaya calisilir (SETF-Pb/2+ SETF+Pb/2).

21.1.1 Kondenser fan: yapilandirmasi ve Parametreler

Parametre Aciklama Aksiyon
N invertér icin bir réle ayarlanir Bir role invertor aktivasyonunu etkinlestirmek
oA(i) = inF .
icin kullanihr.
AoC =tEn Analog ¢ikis ayarlama Cikis 0-10V olarak ayarlanir
AoF = InF Analog ¢ikis fonksiyonu ECI veya invertdr fan sirlcl igin ¢ikig ayarlanir
Asgari gerilim OV.
— i e NOT: Invertoriin veya ECI fanin veya faz kiyici
AOM =0 Analog gikis icin asgari deger surtictnin girisine I¥ar§|llk uygun b?lr cikis y
saglandigindan emin olun
AOt=5 Kalkistan sonra analog ¢ikigin | Kalkigta kontrolér fana 5s igin 10V gikis
azami degerdeki suresi sagdlar, sonra standart regulasyon ¢aligir
MPM = 100 Dakikadaki azami % degisimi ,db\gglsoi%(iglklg,m asgariden azamiye dakikadaki
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21.1.2 Nasil gvarlamr

iIgiIi parametreler: oA(i) = inF; AoC = tEn, AoF = InF, Aot = 0, AOM = 30, MPM = 100

volt 1
10
AOM
100 0 II
0 >
- P2
oAizing 4 EFPO2 %@(100 ZAOM)
2 100
Oon
SFETFPh/2 ST+ Po/2 P2
a. Gerekirse, bir réle striictyl iki yonli galismasi igin ayarlanir (reglilasyonu durdurmak ve
baslatmak igin invertére sinyal génderiminde kullanilir), fanlar igin invertér ayari: 0A(i) = inF
b. Analog ¢ikis akiminin (4-20ma) veya voltajinin (0-10V) tiri Analog ¢ikis ayari

parametresi “AoC”: tEn = 0+10V gikig; cUr = 4-20mA ¢ikis, tarafindan ayarlanir.

-~ P20

Analog ¢ikis fonksiyonu ayari: AoF = InF

Kalkistan sonra analog gikigin azami degerdeki siiresini ayarlama Orn: Aot = 3s
Dakikada ki azami % degisimi ayar (MP)

Prob hatasi durumunda analog ¢ikis ylzdesini ayarlama: (0 + 100%)SAO

21.2 “BAGIMSIZ” ANALOG GIKIS

Bu regtilasyon, analog ¢ikis 1'i bir sicaklik sensériine baglamak icin kullanilir. Analog ¢ikis P3
veya P4 sensori tarafindan tespit edilen sicakliklara gore oransal olarak deger alacaktir.

21.2.1 Bagumsiz analog cikis ayarlari ve parametreleri
Parametre Aciklama Aksiyon
AoC = tEn Analog ¢ikis ayarlama Cikis 0-10V olarak ayarlanir
AoF = FrE Analog ¢ikis fonksiyonu Ornek olarak cikis de-superheater siiriiciisi
kabul edilsin
AOP =P3 Referans sensoér P3 veya P4 sensorini segmek mumkuindur.
P3C = nt10 (NTC 10K) veya nt86 (NTC 86K)
Analog ¢ikis AOM igin Analog ¢ikisin baslama sicaklik degeridir
LAO =20 minimum sicaklik degeri
UAO =40 Analqg ctkis AOM igin“ . Analog ¢ikigin sonlanma sicaklik degeridir
maksimum sicaklik degeri
AOM =0 Analog ¢ikis igin minimum Minimum voltaj degeri OV tur.
voltaj degeri
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Parametre Aciklama Aksiyon

NOT: invetdrin veya ECI fanin veya faz kiyici
surtictnln girisine karsilik uygun bir ¢ikis
saglandigindan emin olun

AOt =5 Baslangigtan sonra maksimum| AOt =5 ile, kontrolér fan baslangicinda 5 sn
analog ¢ikis suresi sureyle 10V ¢ikig saglar, ardindan stanart
regulasyonuna geger.

MPM= 100 Her dakika icin maksimum % | Analog ¢ikis minimumdan maksimuma 1
degisimi dakikada hareket eder.

21.2.1 Nasul gvarlanr
llgili parametreler; AoC=tEn,AoF=FrE,AOP=P3:LAO=20;UA0=400;Aot=0,A0OM=30,MPM=100
A

10

-‘;%Bd-xm

LAO UAO P3
(UAO-LAO)*AQT

LAO + 700

a. Analog gikis ayar parametresi AoC: tEn = 0+10V, cUr=4-20 mA ile analog ¢ikis sinyal tipini
ayarlayin.

Analog ¢ikis fonksiyonunu ayarlayin:AoF= FrE

Baslangigtan sonra maksimum gikis siiresini ayarlayin: Aot=3s

Analog cikis i¢cin minimum sicaklik degerini ayarlayin: LAO parametresi ile

Analog cikis icin maksimum sicaklik degerini ayarlayin: UAO parametresi ile
Dakikada Maksimum degisim yiizdesini ayarlayin:MPM

Son olarak sensor arizasi durumunda analog ¢ikis ylzdesini ayarlayin (0+100%):SAO

22. EK FONKSIYONLAR

@~ooovo

|22.1 Kompresor ¢aligsma geri bildirim fonksiyonu |

Kompresor veya fan hatasi durumunda dijital girisler sinyal igin genellikle kullanilir. Cihazda ayni
zamanda dijital girisleri galisma geri bildirim sinyali olarak ayarlanabilir. Bu su anlama gelir, cihaz
kompresor gikisini aktif hale getirdigi zaman, ayarlabilir bir gecikmeden sonra dijital giris ile
kompresoriin devreye girip girmedigini (genellikle kontaktori Uzerinden) dogrulayabilir. EGer
kompresor devreye giremiyorsa, kontrolor ve kompresdrler arasinda bir sorun vardir.
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22.1.1 Parametreler ve ayarlar

llgili parametreler;

iFO1,iF02, iF03, iF04, iF05, iF06, iF07, iF08: dijital giris konfigirasyonu 1,2,3,4,5,6,7,8
ilgili polarite ayarlari;

iP01,iP02, iPO3, iP04, iPO5, iP06, iPO7, iP08: dijital giris polaritesi 1,2,3,4,5,6,7,8
ilgili alarm sinyali gecikmesi;

d1d,d2d,d3d,d4d,d5d,d6d: alarm sinyalinden énceki gecikme, dijital girigler sirasiyla, oAl
veya Cal, 0A2 veya Ca2, 0A3 veya Ca3, 0A4 veya Ca4, 0A5 veya Cab, 0A6 veya Cab

22.1.2 Jleili alarmlar

kod Aciklama Nedeni Aksiyon Reset

Geri bildirim Co1...Co6 olarak ayarlanan | Kompresor 1...4 Emniyet gecikmesi slresi
FCo1..] | " tik dijital giris d1d....d6éd durduruldu ve emniyet dolduktan sonra- otomatik
FCO6 alarminin otomatik | - gjjresinde etkinlestiriimedi. gecikmesi siiresi baglad||

resetlenmesi
LCO1..] Geri bildirim 1saat iginde 5 adet geri Kompresor 1...4 Manuel resetleme:
LCO06 | alarminin manual | bildirim alarmi gergeklesti durduruldu - kontrolériin off-on olmast

olarak resetlenmes - tus ile resetlenmesi

izleme sistemi ile resetleme

22.1.3 Ornek olarak

iki kompresorlii bir rack sistem igin,

Kompresor 1 rolesi: 0A1= CPrl

Kompresor 2 rolesi: 0A2= CPrl

Kompresor 1 igin emniyet dijital girisi: iFO1= 0Al

Kompresor 2 igin emniyet dijital girisi: iFO2= 0A2

Kompresor 1 devreye girip girmeme geri bildirimi dijital girigi: iF03= Co1l

Kompresor 2 devreye girip girmeme geri bildirimi dijital girisi: iFO4= Co2

Kompresor 1 ¢ikisinin durdurulmasi ve alarm sinyalinden énce 2 saniye gecikme:d1d=2
Kompresor 2 ¢ikisinin durdurulmasi ve alarm sinyalinden énce 2 saniye gecikme:d2d=2

Kompresor 1 (veya 2) cikisi etkinlestirildiginde, eger dijital giris 3(veya 4) girisi etkinlesmez ise, FCO1
alarmi olusacak ve kompresor ¢ikisi deaktif olacaktir.

Olusan alarmin sonlanmasi, ve kompresdr emniyet gecikmelerinden sonra kompresor tekrar
reglilasyona dahil olacaktir.

1 saat icinde eger 5 adet alarm olusursa, otomatik reset devreden ¢ikacak ve manuel resetleme
devreye girecektir. Bu da ya cihaz Gzerindeki tuslarla veya cihazin kapatilip agilmasiyla gergeklesir.

22.2 Akis koruma fonksiyonu

Sistemin maksimum giivenligini saglamak igin, kompresorlerin calisma gecikmeleri sebebiyle
devreye girmeleri engellendiginde veya baska bir sorun sebebiyle veya bakim igin durduruldugunda
cihaz bir roleyi etkinlestirir. Bu ¢ikis, emme kollektdriindeki akisa mani olarak sogutuculara
(dolap,soguk oda vb.) likit gitmesini engelleyehbilir.

Role, kompresdrler galismaya basladiginda deaktif olacaktir. (semaya bak|n|z®)
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likit tank:

1 1 L D_| kondenser

sicak gaz

valfi

0 101
I

superheat

Bu fonksiyonu etkinlestirmek igin bir roleyi 0A2 veya 0A3 veya 0A4 veya 0AS veya 0A6 akis
koruma olarak tanimlayin, érnegin, 0A4= Liq, ve bu ¢ikisi harici bir cihaza baglayarak kabinlere likit

akisini engelleyin.
NOT: akis koruma fonksiyonu cihaz stand-by modundayken dahi otomatik olarak aktif olacaktir.

NOT:

Kompresorler sabit sirayla devreye alinacaksa (Sty=no), ve devreye girmesi gereken kompresor
emniyet gecikmesi sebebiyle devreye giremiyorsa, emniyet gecikmesi bitene kadar akis koruma
rolesi olarak ayarlanan ¢ikis aktif halde olacaktir.

22.3 Emme superheat gosterimi

Kontorlér, emme superheat degerini, diisik superheat sinyal ve alarm durumunu gosterebilir.
Yapilan ayara gore, kompresoéru korumak igin diisiik superheat alarmi durumunda kompresérler
durdurulabilir.

22.3.1 Emme superheat kontrolii

Superheat sicaklik sensori olarak tanimlanan P3
| i (term. 28-42) veya P4 (term.22-23) yardimci

o e ii sensorleri ile superheat degeri 6lgilebilir. Bunu
T % ASH9= P3 veya P4 parametresi ile yapabilirsiniz.
Kontrol6r superheat degerini emme transmitteri
P1 ve ASH9 parametresine girilen sicaklik
It It - probunun okudugu degerlere gére otomatik
olarak hesaplar. Superheat, kompresoér devreye
girdikten 1 dakika sonra devreye girer.
superheat

1592001850 XC660D TR r3.4 04.09.2017 XC660D 41/56



2232 Diisiik j nvali ksi

Kontrolor diislik superheat 6n-alarm durumunda sinyal verir bu sadece uyaridir. DUsuk superheat
alarmi durumunda ise uyari verir ve ASH4 parametresine gore regiilasyona etki eder.

kod | Agiklama Nedeni Aksiyon Reset
Diisiik Superheat degeri daha diislktiir| Sadece uyari Otomatik,
PISH | superheaton- | SH<ASHZ +ASHO superheat,
P ASH1 siresi boyunca SH>ASH0+ASH2+1°C
alarmi (2°F)
ALSH | Disik Superheat degeri daha disiiktiir[Regiilasyon ASH4 e baglidir. Otom«’;ﬂk,
superheat SH<ASH2 IASH4:no ise, regiilasyon degismez ng{irAgzté+ASH2
alarmi ASH3 siresi boyunca IASH4: yes ise, regiilasyon durur.

| 22.4 Sicak gaz enjeksiyon valfi

Kontrolér emme superheat degerini yikseltmek igin sicak gaz enjeksiyon valfi yonetebilir.

22.4.1 Parametreler
Bir réle sicak gaz enjensiyon valfi olarak tanimlanmalidir; 0A2 veya 0A3 veya 0A4 veya 0A5 veya
0A6= HGi ve bir yardimci sensér P3 (term.38-42) veya P4 (22-23) superheat sensori olarak
tanimlanmaldir ASH9 = P3 veya P4.
Sonra asagidaki parametreler giriimelidir:
ASH7 Sicak gaz enjeksiyon valfi etkinlestirme superheat degeri (0.1 + 15°C/1+30°F)
ASHS8 ASH7 parametresi icin fark degeri (0.1 + 30°C / 1 + 60°F)

22.4.2 Regiilasyon

Regulasyon asagidaki sema ile anlatiimistir:

Superheat < ASH7 — ASH8 ise HGi ACIK
Superheat > ASH7 ise HGi KAPALI
ASH7< Superheat < ASH7 — ASH8 ise HGi konumda

22430 rumlar
a. ASH9 = np ise, hig bir sensor superheat sensorii olarak tanimlanmamis ve bir réle HGi
rolesi olarak tanimliysa ekranda “no prop for SH(superheat igin sensor tanimlanmamig)” alarmi
gorulir ve HGi rolesi asla etkinlesmez.
b. Eger SH sensori olarak ayarlanan P3 veya P4 sensdrlerinde bir ariza oldugdu tespit
edilirse HGi olarak ayarlanan ¢ikis etkinlesmez.
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23. ALARM LISTESI

Genellikle alarm kosullari agagidakiler vasitasiyla bildirilir:

1.

2.
3.
4

Alarm ¢ikis aktivasyonu

Buzzer aktivasyonu

Ekranda alarma 6zglin mesaj gosterimi
Alarm kaydi: kodu ve slresi.

paragraf 22.3'teki tablo

|23.1 Alarm Tipleri ve Sinyal Yonetimi

22.1.1 AL2: Yapilanduma alarmi

Her bir degisimden sonra asagidaki yapilandirma parametrelerini kontrol ediniz.

OA1l+= OA6 2- 6 ¢ikiglarin yapilandirmasi

p2C ikinci prob yapilandirmasi.

Bu parametreler yanlis bir sekilde ayarlandiginda bir alarm mesaji olusur:

Ust ekranda A12 etiketi gosterilir, alt ekranda ise asagidaki mesajlar gosterilir
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Mesaj Hata Nedeni Diizeltme
Too Many dGS | Birden fazla oAi, dGs olarak 0Ai parametrelerini kontrol edin ve
output ayarlanmisg (dijital scroll) dGS den farkl ayarlayin.

Too Many dGSt
output

Bir tane oAi, dGst olarak
ayarlanmis (triyak dijital
scroll)

0Ai parametrelerini kontrol edin ve
dGSt den farkli ayarlayin.

Too Many 6dG

Birden fazla oAi, 6dG
olarak ayarlanmis (triyak

0Ai parametrelerini kontrol edin ve

output digital scroll) 6dG den farkli ayarlayin.
S(é% %Ei?zrlg OAi, dGS den 6nce 6dG 0Ai parametrelerini kontrol edin ve
Error olarak yapilandiriimig dGS den sonra 6dG olarak ayarlayin.
dGSt OutPut Bir t-?nr?ani't?iGsli gli?iltralk 0Ai parametrelerini kontrol edin ve
Error :Z?OIS I$ (triyak dijita dGSt den farkh ayarlayin.
dGS not Bir tane 0Ai, dGs (dijital 0Ai parametrelerini kontrol edin ve
PrESEnt scroll) olarak ayarlanmis dGS den farkh ayarlayin.
dGSt not Dijital girig dijital kompresor 0Ai parametrelerini kontrol edin ve
PrESEnt olarak ayarlanamaz dGS veya 6dG den farkli ayarlayin.
) Bir réle 0A(i) step olarak ayarlanmis
StEP ConFiG Yuk (step) yapilandirma ise bir énceki role 0A(i-1) kompresor
Error hatasi

olarak ayarlanmalidir.
El 0Al = StP

Fan ProbE not
PrESEnNt

Fan yonetimi icin hig bir
prob ayarli degil

FPb , P1C, P2C, P3C, parametrelerini
kontrol edin ve bu fonksiyon i¢in bir
prob ayarlayin.

No P3 ProbE For

Likit enjeksiyon fonksiyonu

LiPr, P3C, P4C, parametrelerini
kontrol edin ve bu fonksiyon igin bir

Lin out icin hic bir prob ayarl degil prob ayarlayin.
no LoAdS For | Kompresoérler ve fanlar igin 0A1,0A2, 0A3, 0A4,0A5, 0A6
rEGuLAtion hig bir 0A(i) ayarl degil parametrelerini kontrol edip, ayarlayin.

ProbE tyPE For
dynAMic Set

“Fan icin dinamik set
noktasi” fonksiyonu igin
basing probu ayarlanmis

“Fan igin dinamik set noktasi”
fonksiyonu, “dSEP” parametresi igin
bir sicaklik probu ayarlayin

No ProbE For
dynAMic Set

“Fan igin dinamik set
noktasi” fonksiyonu igin
hi¢ bir prob ayarli degil

“Fan i¢in dinamik set noktasi”
fonksiyonu, “dSEP” parametresi
icin bir sicaklik probu ayarlayin

too MANY InC1

Birden fazla oA, inC1
(emis 1 igin invertor)
olarak ayarlanmig

0Ai parametrelerini kontrol edin ve
sadece birini “inC1” ayarlayin.

No AnALoGuE
out For InC1

Hig bir analog ¢ikis “inC1”
olarak ayarli degil

AoF ve 2AoF parametrelerini kontrol
edin ve birini “inC1” olarak ayarlayin

too MANY InC2

Birden fazla oAi, inC2
(emis 2 igin invertor)
olarak ayarlanmig

0Ai parametrelerini kontrol edin ve
sadece birini “inC2” ayarlayin.

No AnALoGuE
out For InC2

Hig¢ bir analog ¢ikis “inC2”
olarak ayarli degil

AoF ve 2A0F parametrelerini kontrol
edin ve birini “inC2” olarak ayarlayin
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Mesaj Hata Nedeni Diizeltme
Birden fazla oAi, inF
too MANnY InF (fan igin invertor) olarak

e  0Ai parametrelerini kontrol edin ve
sadece birini “inF” olarak ayarlayin.

ayarlanmig
No AnALoGuE Hig bir analog ¢ikis “inF” e AoF ve 2A0F parametrelerinden
out For InF olarak ayarh degil birini “inF” olarak ayarlayin.

Cikiglarin tipi 2 emis

CPr _Circuit devreli sistem igin uygun e 0A(i), CtyP parametrelerini kontrol
conFiG Error degil edin ve CtyP'yi Scr den farkli ayarlayin
AO1 And AO2 o

SAM'E ':;/)r::l \ézgzgoa';:?gndnf@ e AoF ve 2AoF ayarlarini kontrol edin.
Function
No probe for Bir réle likit enieksi e ASH9 = P3 veya P4 olarak ayarlayin
SH Ir role likit enjeksiyon o eger sistemde likit enjeksiyon valfi yok
valfi olarak tanimlanmis. ise réle tanimlarinda HGi olan réleyi iptal edin

Fakat superheat sensori
tanimlanmamis ise
ASH9=nP

23.1.2 E01L, EQ2L Elektronik Basinc anahtart glarmi, emis 1 ve 2 boliimleri

Parametreler

ELP (2ELP): Elektronik basing anahtari esik degeri, b6liim 1 (ve 2):

(-50°C+SETC; -58°F+SETC; PA04+SETC); Basing / Sicaklik esik degerindeyken, tim kompresorler
kapanir. Mekanik algak basing aktivasyonu 6nlemek amaciyla, esik degerini mekanik algak basing
anahtari deg@erinin Ustlinde bir dereceye ayarlanmasi gerekir.

Aksiyonlar

Elektronik algak basing anahtarn: Emis sicaklik / basing degeri ELP degerinden daha diisiik
olursa her zaman tim kompresorler kapatilir. Basing / sicaklik degeri arttiginda cihaz yeniden
standart galisma modunda regulasyona devam eder.

23.1.3 EQH1. EOLL. Basinc anaghtart alarmi, emis 1. ve kondenser grubu

Terminaller .
DIKKAT: BU TERMINALLERE ANA GERILIM BAGLANTISI GEREKIR
Algcak basing anahtari girigi: 44-45, yiksek basing anahtar girisi: [45-46].

Parametreler

iP10: Algak basing anahtari polaritesi: Terminallere ana gerilim verildiginde (iP10=cL) veya
gerilim yokken (iP10=0P) giris aktif olur.

iP09: Yiiksek basing anahtari polaritesi: Terminallere ana gerilim verildiginde (iP09=cL) veya
gerilim yokken (iP09=0P) giris aktif olur.

Aksiyonlar

Algak basing: Girigler aktif oldugunda her zaman tiim kompresorler kapatilir. Giris devre digl
kaldiginda cihaz yeniden standart galisma modunda regilasyona devam eder. PEi suresinde PEn
aktivasyonu gergeklesirse sadece manuel sifirlamaya izin verilir. Manuel sifirlama icin ASAGI
tusuna 3s siireyle basil tutun veya cihazi kapatin.

Yiiksek basing: Girisler aktif oldugunda her zaman tim kompresorler kapatilir ve fanlar agilir. Girig
devre digi kaldiginda cihaz yeniden standart galisma modunda reglilasyona devam eder. PiF
suresinde PnF aktivasyonu gergeklesirse sadece manuel sifirlamaya izin verilir. Manuel sifirlama
icin ASAGI tusuna 3 siireyle basili tutun veya cihazi kapatin.
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23.1.4 EQOL 2. Basinc anahtar alarmi, emis 2

Terminaller . .

DIKKAT: BU TERMINALLERE KURU KONTAK BAGLANTISI GEREKIR

iFO7 veya iF08 algak basing anahtari olarak ayarlayin, giris: 44-45, yiiksek basing anahtari giris:
[45-48].

Parametreler

iP10: Alcak basing anahtari polaritesi: Terminallere ana gerilim verildiginde (iP10=cL) veya
gerilim yokken (iP10=0P) giris aktif olur.

iP09: Yiiksek basing anahtari polaritesi: Terminallere ana gerilim verildiginde (iP09=cL) veya
gerilim yokken (iP09=0P) giris aktif olur.

Aksiyonlar

Algak basing: Girigler aktif oldugunda her zaman tiim kompresérler kapatilir. Giris devre digi
kaldiginda cihaz yeniden standart ¢alisma modunda reglilasyona devam eder. PEi stiresinde
PEn aktivasyonu gercgeklesirse sadece manuel sifilamaya izin verilir. Manuel sifirlama igin
ASAGI tuguna 3s siireyle basili tutun veya cihazi kapatin.

Yiiksek basing: Girigler aktif oldugunda her zaman tiim kompresérler kapatilir ve fanlar agilir.
Giris devre digi kaldiginda cihaz yeniden standart calisma modunda regiilasyona devam eder.
PiF siiresinde PnF aktivasyonu gergeklesirse sadece manuel sifirlamaya izin verilir. Manuel
sififama igin ASAGI tusuna 3 siireyle basili tutun veya cihazi kapatin.

23.1.5 EAI=EA46: Kompresorler ve fanlar jcin emnivet alarms,

Terminaller

DIKKAT: BU TERMINALLERE KURU KONTAK BAGLANTISI GEREKIR.

Gergekte kullanilan terminaller (13'den 18'e) ylklerin sayilarina baglidir. Kompresorler ve fanlar
korunmasi bu giriglere baglidir. Bu korumalardan biri etkinlestirilirse karsihgindaki yiik kapanir.
(ORN. yag azalmasi veya yiiksek sicaklik, vb.).

Parametreler
iP01, P02, P03, iP04, iP05, iP06: Terminaller giris aktif edildiginde kapanir (cL) veya agilir
(=0P) olarak ayarlanabilir.

Aksiyonlar
Her zaman bir giris aktif edildiginde karsihgindaki ¢ikis kapanir.

Diizeltme

ALMr parametresine bagli olarak duzeltilir:

ALMr = no ise Girig devre digi kaldiginda cihaz yeniden standart modda galismaya devam eder.
ALMr = yES ise kompresdrler ve fanlar igin manuel diizeltme yapilir. Bu islem ASAGI tusuna 3s
sureyle basarak gergeklesir.

23.1.6 P1, P2 P3.P4: Prob hatast alarnu
P1, P2, P3 veya P4 prob hatalarinda bu alarm olugur.

P1 hatasi durumu, SPr parametresine bagli step sayilariyla iligkilidir
P2 hatasi durumu, FPr parametresine bagli fanlarin sayilariyla iliskilidir

Dinamik set noktasi igin P3 veya P4 problan kullanilirsa
Bu fonksiyon devre disidir ve sadece standart set noktasi kullanilir.

Diizeltme
Otomatik olarak prob ¢alismaya baslar.
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23.1.7 C1HA, C1LA, C2HA, C2L A F-HA, F-LA Kompresorler veya fanlar
icin yiiksek ve alcak basing (sicaklik) alarmlar

Basing (sicaklik) degerleri belirlenen araliklar disina ¢iktiginda kompresorler igin LAL ve HAL
fanlar igin LAF —HAF parametreleri tarafindan alarmlar gonderilir.
tAo ve AFd parametreleri ile alarm durumu ve alarm gonderimi arasindaki gecikme ayarlanir.

Aksiyon
Alarm standart olarak gonderilir. Cikislar degismez.

|23.2 Buzzer Susturma

Alarm sirasinda herhangi bir tusa basarak buzzer susturabilirsiniz.
Alarm durumunda alarm rélesini kapatmak igin 3 saniyeden fazla basil tutunuz

|23.3 Alarm Durumlarn — Ozet Tablosu

Kod | Aciklama Nedeni Aksiyon Reset
:EEOO12LL) §||§:&romk Basing / sicaklik E_)_evre 1(2) dg_ ki L
basing degeri ELP (ELP2) [tim kompresdrler Ba§|n§/3|cakllk de__gerl arttiginda ELP (ELP2)
sivicialarmi |degerinden daha  |kapanir. Fanlarda | degerinden daha yiiksek olursa alarm
emis 1 disik degisiklik olmaz. otomatik sifirlanir.
(emis 2)
EOL1 |Algak Devre 1 (2)deki |Devre 1(2) de ki Otomatik (aktivasyon sayisi PEi siiresinde PEn
(EOL2) |basing algak basing tim kompresorler |den az ise) girig devre disi kaldijinda alarm
sivici alarmi  |anahtar etkin degil [kapanir. Fanlarda otomatik resetlenir.
emis 1 degisiklik olmaz - Kompresorler galisma algoritmasina gére
(emis 2) yeniden galismaya baglarlar.

Manuel (PEi siiresinde PEn sayisinca aktivasyon

olusursa)

Giris devre disi kaldiginda:

a.  ASAGItusuna 3s kadar basil tutunuz
veya

b.  cihazi kapatip agin.

- Kompresorler galisma algoritmasina gére

yeniden calismaya baglarlar.
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Kod | Aciklama Nedeni Aksiyon Reset

EOH |Yiksek Yiksek basing - Tim Otomatik (aktivasyon sayisi PEi siiresinde PEn
basing sivig girigi kompresorler |den az ise) giris devre disi kaldiginda alarm
sivici alarmi [etkin degil kapatilir. otomatik resetlenir.

- Tim fanlar - Kompresérler galisma algoritmasina gore
acilir. yeniden galismaya baglarlar.
Manuel (PEi siiresinde PEn sayisinca aktivasyon
olusursa)
Giris devre disi kaldiginda:
a.  ASAGItusuna 3s kadar basili tutunuz
veya
b.  cihazi kapatip agin.
- Kompresérler galisma algoritmasina gére
yeniden calismaya baglarlar.

P1 P1 prob Prob 1arizaliveya |-  SProrPoPr  |Prob yeniden ¢alismaya baglayinca alarm

arizasi alarmi |ayarlanan aralik parametrelerine [otomatik olarak sifirlanir.
disinda gore
kompresorler
aktif edilir.

P2 P2 prob Prob 2 arizaliveya |-  FPr Prob yeniden galismaya baslayinca alarm
arizasi alarmi |ayarlanan aralik parametresine |otomatik olarak sifirlanir.

diginda gore fanlar aktif
edilir.

P3 P3 prob Prob 3 arizaliveya |~  Devre 2 igin P3 |Prob yeniden ¢alismaya baglayinca alarm

arizasi alarmi (ayarlanan aralik kullanilirsa, otomatik olarak sifirlanir.
disinda 2SPr'ye gore
kompresoérler
aktif edilir.
— Uglincii probla
ilgili fonksiyonlar
devre disi
birakilir.

P4 P4 prob Prob 4 arizaliveya |-  Dérdiincii problaProb yeniden galismaya baglayinca alarm
arizas! alarmi (ayarlanan aralik ilgili fonksiyonlar|otomatik olarak sifirlanir.

disinda devre disi
birakilir.

EA1 |Yikemniyet |Kompresor/fan —  kargihgindaki ~ [Dizeltmek ALMr parametresine baglidir:

EA2 |alarmi emniyet girisi yiik kapatilir. ~ [ALMr = no ise girig devre digi kaldi§inda cihaz

EA3 aktivasyonu. (kademeli standart ¢alisma modunda tekrar baglar.

EA4 NOT: Kademeli kompresorlerin |ALMr = yES ise kompresor ve fan alarmlarini

EA5 kompresoérlerde tiim rolelerinin  |diizeltmek igin ASAGI tusuna 3 saniye basiniz.

EA6 her bir kompresor bagli oldugu

iGin bir giris girigler devre
kullaniimalidir. digt birakilr).

C1-LA |Kompresér  |Emis basinci veya [Sadece alarm Basing veya sicaklik degeri (LAL+ diferansiyel)
bélimi igin  [sicakhigi LAL gonderilir. degerine ulagtiginda alarm otomatik olarak
asgari basing |degerinden daha sifirlanir. (diferansiyel = 0.3bar veya 1°C)
(sicaklik) dustk
alarmi
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Kod | Aciklama Nedeni Aksiyon Reset
F-LA |Fanbdlimii |Basma basinci Sadece alarm Basing veya sicaklik degeri (LAF+ diferansiyel)
icin asgari veya sicakligi gonderilir. degerine ulastiginda alarm otomatik olarak
basing LAF degerinden sififanir. (diferansiyel = 0.3bar veya 1°C)
(sicaklik) daha distk
alarmi
C1-HA |Kompresdr  |Emis basinci veya |Sadece alarm Basing veya sicaklik degeri (HAL- diferansiyel)
bolimiigin  |sicakligi HAL gonderilir. degerine ulagtiginda alarm otomatik olarak
azamibasin¢ |degerinden daha sififanir. (diferansiyel = 0.3bar veya 1°C)
(sicaklik) yliksek
alarmi
F-HA |Fanbolimii  |Basma basinci HFC parametresine |Basing veya sicaklik degeri (HAF- diferansiyel)
icin azami veya sicakligi HAF [baglidir. degerine ulastiginda alarm otomatik olarak
basing degerinden daha sifirlanir. (diferansiyel = 0.3bar veya 1°C)
(sicaklik) yliksek
alarmi
A5 Likit seviye  |Giris etkin Sadece alarm Giris devre disi kaldiginda alarm otomatik olarak
alarmi gonderilir. sifirlanir.
A12 |Yapilandirma |par. 18.1 bakiniz |-
alarmlari
A14  |Yik Bir yiik SEr parametre |Sadece alarm Kompresor alisma saati manuel olarak sifirlanir
bakim siicinde ayarlanan  |g6nderilir. (Yuklerin galigsma saati par.13 bakiniz)
alarmi saat kadar galismistir
EA Harici EA olarak ayarlanan|Sadece alarm Giris devre disi kaldi§inda alarm otomatik olarak
alarm yapilandirilabilir  [g6nderilir. sififanir.
dij. giris aktif
InF  |Faninvertér |inF olarak ayarlanan|INF olarak ayarlanan |Giris devre disi kaldiginda alarm otomatik olarak
alarmi yapllandirilabilir  |analog ¢ikis sififanir.
dij. giris aktif kapatilir.
Geri bildirim Co1...Co6 olarak Kompresér 1...4 Emniyet gecikmesi slresi dolduktan sonra- otomatik
FCO1... ayarlanan dijital giri§| durduruldu ve
Fco4 | @larminin d1d....ded emniyet gecikmesi
otomatik siuresinde sliresi bagladi
resetlenmesi etkinlestiriimedi.
LCO1...[ Geri bildirim 1saatiginde 5adet | Kompresor 1...4 Manuel resetleme:
LC06 alarminin geri bildirim alarmi durduruldu - kontrolériin off-on olmasi
manual olarak [ gergeklesti - tus ile resetlenmesi
PrSH Diisiik Surp])erh"ea}s?geri Sadece uyari Otomz;l]tik,
superheat dSHidXé‘éz” SHASHO+ASHH°C (2°F)
on-alarmi +ASHO
IALSH | Dusiik Superheat degeri  [Reglilasyon ASH4 e Otomatik,
superheat | dahadisiktir  |paghdrr. S;‘Ei’,:‘gﬁé TASHD
alarmi SH<ASH2 JASH4:no ise, regiilasyon
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24. Teknik Ozellikler

XC660D

Govde: Alev beslemez ABS.

Kutu: 4 DIN moduil 70x135mm erkek ve disi konnektorlerle; derinlik 60mm.
Montaj islemi: (3) din ray omega DIN RAY montaji.

Koruma sinifi: IP20.

Baglantilar: takip gikarilabilen vidali terminal bloklar < 2.5 mm? kablo baglantisi.
Gii¢ kaynagi: 230Vac +10%. 50-60Hz, veya 115Vac +10%. 50-60Hz or 24Vac +10%. 50-60Hz
Gii¢ tuketimi: 6VA max.

Ekran: 4 haneli kirmizili led ve 4 haneli turuncu led.

Girigler: 4 x NTC prob, veya 3 x 4+20mA veya 0.5+4.5Vdc transmitter baglantisi
Dijital girigler: 8 adet kuru kontakli, 2 adet giris ana besleme gerilimli

Role gikiglar: 6 x Role SPST 5(3)A, 250Vac

Analog ¢ikig: 2 x 4+20mA veya 0+10V,

Seri ¢ikis: standart RS485 Haberlesme protokolii: ModBus — RTU

Veri depolama: kalici hafiza (EEPROM).

Aksiyon tiri: 1B; Gevre kirliligi derecesi: normal; Yazilim sinifi: A.
Calistirma sicakligi: -10+60 °C.; Depolama sicakhgi: -25+80 °C.

Bagil nem: 20-85% (yogusma yok)

Olgiim araligi: NTC prob: -40+110°C.

CGozunirluk: 0,1 °C; 1°F; 0.1bar; 1 PSI;

Hassasiyet (ortam sicakhigi 25°C): +0,7 °C +1 hane

VC660klavye

Govde: Alev beslemez ABS.

Kutu: 64x164 mm; derinlik 23mm

Montaj iglemi: 56x72 mm panel montaji, iki vidali @ 3x2mm. Yuvalar arasi mesafe 40 mm
Koruma sinifi: IP20; On panel koruma sinifi: IP65

Gii¢ kaynagi: glic kaynagi XC660 dan

Ekran: 4 haneli kirmizi led ve 4 haneli turuncu led;

Opsiyonel gikig: Buzzer
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25.Parametreler —Varsayilan Degerler

Kod Deger Menii | Aciklama Aralik
StC1 -10.0 Prl | Kompresdr set noktasi LSE+HSE
StC2 -30.0 Prl | Kompresér set noktasi devre 2 2LSE+2HSE
SEtF 35.0 Prl | Fan set noktasi LSF+HSF
OAL | CPrl | Pr2 | Role1yapilandimasi Pt St P
Lig-HGi
OA2 | CPrl | Pr2 | Role2yaplandimasi 4GSE-InCA - G2 FAm I - LA
Lig-HGi
OA3 CPrl | Pr2 | Role 3yapilandirmasi Z%S?PHC 1C_P|;2C'28it$ A:GIiF 6?_?1_
Alr-Lig-HGi
OA4 FAN Pr2 | Role 4 yapilandirmasi d GSntu--InCCP1r1- In((::Zrz F Asr:P IndFG-SLInGEiI-r-
Lig-HGi
OA5 FAn Pr2 | Réle 5 yapilandirmasi dGSntu--InCCP1r1- In((::Zrz F ASr:P IndFG-SLInGEiI-r-
Lig-HGi
OAG | FAN | Pr2 | Rolo6 yaplandimsi 4GSt- NG -2 FAn - P+ Ln A
Lig-HGi
CtyP SPo Pr2 | Kompresor tipi SPo, dPo, Scr
StP oP Pr2 | Vana cikis polaritesi OP-CL
PC1 20 Pr2 | Kompresér 1 kapasitesi 0+100
PC2 20 Pr2 | Kompresor 2 kapasitesi 0+100
PC3 20 Pr2 | Kompresor 3 kapasitesi 0+100
PC4 20 Pr2 | Kompresér 4 kapasitesi 0+100
PC5 20 Pr2 | Kompresor 5 kapasitesi 0+100
PC6 20 Pr2 | Kompresér 6 kapasitesi 0+100
- R22=r22; r134=134; r404=404; 407A=r407A;
FtyP | 404 | Pr2 | Gazfpi 407C=r407C; 407F=r407F; 410=r410;
507=r507; CO2=CQ2; r32=r32; r290=r290;
448=r448A; r449=r449A; r450=r450A;
r513=r513;1234=r1234ze
Sty yES Pr2 | Kompresér Rotasyonu no - yES
Rot yES Pr2 | Fan Rotasyonu no - yES
P1C Cur Pr2 | P1 prob ayari (4/20mA, 0-5V, ntc) nP - Cur - tEn - ntc
4mA veya 0.5V karsilik gelen P1 probundan | (-1.0 + PA20)BAR; (-15 + PA20)PSI; (-100 +
PAO4 05 P12 | okunan deger PA20)KPA
20mA veya 4.5V karsilik gelen P1 probundan (PA04 + 61.0)BAR; (PA04 + 885)PSlI;
PA20 | 11.0 | Pr2 | okunan deger (PAO4 + G100)KPA
. -12.0+12.0(°C); -20+20 (°F); 12.0+12.0
CAL 0.0 Pr2 | P1 prob kalibrasyonu (bar); - 200+200 (PSI) -999+999 (kPA)
P2C Cur Pr2 | P2 prob ayari (4/20mA, 0-5V, ntc) nP - Cur - tEn - ntc
4mA veya 0.5V karsilik gelen P2 probundan | (-1.0 + FA20)BAR; (-15 + FA20)PS]; (-100 +
FAO4 0.0 Pr2 | okunan deger FA20)KPA
20mA veya 4.5V karsilik gelen P2 probundan (FA04 =+ 61.0)BAR; ( FA04 + 885)PSI;
FA20 | 300 | Pr2 | okunan deger (FA04 + 6100)KPA
FCAL 0.0 Pr2 | P2 prob kalibrasyonu +120+12.0(°C); -20+20 (°F); 12.0+12.0

(bar); - 200+200 (PSI) -999+999 (kPA)
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Kod  Deger

Menii | Agiklama

Aralik

P3C nP Pr2 | P3 prob ayari (4/20mA, 0-5V, ntc) nP - Cur - tEn - nt10 - nt86
4mA veya 0.5V karsllik gelen P3 (-1.0 = FA20)BAR; (-15 + FA20)PSI; (-100 =
3P04 05 Pr2 probundan okunan deger FA20)KPA
20mA veya 4.5V karsilik gelen P3 (FA04 + 61.0)BAR; ( FA04 + 885)PSlI;
3P20 11.0 pr2 probundan okunan deger (FA04 + 6100)KPA
. -12.0+12.0(°C); -20+20 (°F); 12.0+12.0
O3 | 00 | Pr2 | P3prob kaibrasyonu (bar); - 200200 (PSI);-999+999 (kPA)
P4C nP Pr2 | P4 prob ayari(NTC 10K, NTC 86K) nP - nt10 - nt86
04 0.0 Pr2 | P4 prob kalibrasyonu -12.0+12.0(°C); -20+20 (°F)
2CPb nP Pr2 | 2. Devre igin prob segimi nP-P1-P2-P3
FPb P2 Pr2 | Fan igin prob segimi nP-P1-P2-P3
P : nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OA5 - OA6 -
iFo1 OALl | Pr2 z:f#fn'ﬁl'gfa'grff)'m' girs 1 fonksiyonu InF - LP1 - LP2 - HP - ES - OFF - LL - SIL -
' EAL-Co1-Co02-Co3-Co4-C05-Cob
F—— . nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OAS5 - OA6 -
iF02 oA2 | pr2 Z:fr:f’nrﬁl':ﬁ'grfg)'ta' girig 2 fonksiyonu InF - LP1 - LP2 - HP - ES - OFF - LL - SIL -
' EAL-Co01-C02-C03-Co4-Co5-Cob
[P . nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OA5 - OA6 -
iF03 0A3 | Pr2 Z:f#fnrﬁl'gfﬁ'grf}’)'ta' giis 3fonksiyonu | joe b1 (P2 HP- ES- OFF - LL- SIL-
' EAL-Co1-Co02-Co3-Co4-C05-Cob
P : nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OA5 - OA6 -
iFo4 oA4 | Pr2 z:f#fn'ﬁl'gfa'grfg)'ta' girs 4 fonksiyonu InF - LP1 - LP2 - HP - ES - OFF - LL - SIL -
' EAL-Co01-C02-C03-Co4-Co5-Cob
T . nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OAS5 - OAG -
iFo5 oA5 | Pr2 Z:fr:f“nrﬁl':ﬁ'grfg)'ta' girig 5 fonksiyonu InF -LP1 - LP2 - HP - ES - OFF - LL - SIL -
' EAL-Co1-Co2-C03-Co4-Co5-Cob
P : nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OA5 - OA6 -
iF06 0A6 | Pr2 Z:fr:q'fn'ﬁl'gft}'gﬂ)”.a' girs 6 fonksiyonu InF - LP1 - LP2 - HP - ES - OFF - LL - SIL -
' EAL-Co1-Co02-Co3-Co4-C05-Cob
P . nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OA5 - OAG6 -
iFO7 ES | Pr2 z:f#fnrﬁl'éf?grga")'ta' gis MFfonksiyonu |\ e /b1 _ Lp2 - HP - ES - OFF - LL - SIL -
' EAL-Co1-C02-C03-Co4-C05-Cob
. . nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OAS5 - OAG -
iF08 LL | Pr2 g:fn'q'ﬁ]’;dl'srgfgﬁ)‘,”'ta' girs 2 fonksiyond | 1ne .| pg . P2 - HP - ES - OFF - LL - SIL -
' EAL-Co1-C02-C03-Co4-Co5-Cob
iPO1 cL Pr2 | Role 1 dijital giris polaritesi (13-14): OP-CL
iP02 cL Pr2 | Role 2 dijital giris polaritesi (13-15): OP-CL
iPO3 cL Pr2 | Role 3 dijital giris polaritesi (16-17): OP-CL
iP04 cL Pr2 | Role 4 dijital giris polaritesi (16-18): OP-CL
iPO5 cL Pr2 | Role 5 dijital giris polaritesi (19-20): OP-CL
iPO6 cL Pr2 | Role 6 dijital giris polaritesi (19-21): OP-CL
iPO7 cL Pr2 | Yapilandirilabilir dijital giris i1F polarit. (22- OP-CL
iPO8 cL Pr2 | Yapilandirilabilir dijital girig i2F polarit. (22- OP-CL
. Yiiksek basing-switch alarm polaritesi
P09 b | P2 terminaller 45-46) OP-CL
. Algak basing-switch alarm polaritesi :
1P10 ¢ | P2 | terminaller 44-45) OP-CL
did 20 Pro OA1 veya Co1 .olarzlak ayalrlanan dijital giris 0255 dak
etkinlestiriimesi gecikmesi
d2d 0 Pro OA_2 veya CoZ_oIarak aya.rlanan dijital giris 04255 dak
etkinlestiriimesi gecikmesi
d3d 0 Pro OA_3 veya Co3_o|arak aya.rlanan dijital giris 04955 dak
etkinlestiriimesi gecikmesi
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dad 0 Pro OA4 veya Co4‘olaralk ayalrlanan dijital giris 0+255 dak
etkinlestiriimesi gecikmesi
d5d 0 Pro OA§ veya CoS‘oIaralk ayalrlanan dijital giris 0+255 dak
etkinlestirilmesi gecikmesi
d6d 0 Pro OAG veya Co6‘olarellk ayalrlanan dijital giris 0+955 dak
etkinlestiriimesi gecikmesi
did 20 Pr2 | Likit seviye alarmi gecikme siresi: 0 + 255 (dak.)
didA 20 Pr2 | Harici alarm gecikme siresi: 0 + 255 (dak.)
ALMr no Pr2 | Kompresor/fan alarmlarini manuel sifirlama no - yES
dEU tPr Pr2 Gorinttilenecek dlgiim birimi: Basing tMP - PrS
veya sicaklik
CF °C Pr2 | Sicaklik birimi °C-°F
PMU Bar Pr2 | Basing birimi BAr-PSI- PA
rES dE Pr2 | Gésterim (in:kesirli, dE:ondaliklr) in-dE
dEUL tPr pr2 | Ustekran: Basing veya sicaklik segimi tMP - PrS
dsP2 P2 Pr2 | Alt ekranda goriintiilenecek deger nu-P1-P2-P3-P4-StC1 - StC2 - SEtF
dEU2 tPr Pr2 | Altekran: Basing veya sicaklik segimi tMP - PrS
Pbd 5.0 Pro Kompresor regtilasyonu igin oransal band 0.1+30.0(°C); 1+50 (°F); 0.1+10.0(BAR);
: degeri, devre 1 1+150(PSI) 10+1000(KPA)
-12.0+12.0(°C) -20+20(°F)
rS 0.0 Pr2 | Band kaydirma, devre 1 -12.0+12.0(BARY); -200+ 200(PSI)
-999+999(KPA)
inC 500 Pr2 Integral sresi, devre 1 0+999 sn
5.0 Pro Kompresor regulasyonu igin oransal band 0.1+30.0(°C); 1+50 (°F); 0.1+10.0(BAR);
2Pbd ' degeri, devre 2 1+150(PSI) 10+1000(KPA)
-12.0+12.0(°C) -20+20(°F)
2rs 0.0 Pr2 | Band kaydirma, devre 2 -12.0+12.0(BARY); -200+ 200(PSI)
-999+999(KPA)
2inC 500 Pr2 | Integral siresi, devre 2 0+999 sn
Yeni bir yiik caligmasindan once azami "
ton 60 Pr2 kapasitede Invertor stresi 0+255s
toF | 5 | pra | Yenbirylkcalmasindan Snce <2565
asgari kapasitede Invertor siresi
-50.0+50.0(°C) -90+90(°F)
ESC 0.0 Pri Kompresor reglilasyonu igin enerji tasarrufu -20.0+20.0(BAR) -300+300(PSI)
-2000+2000(KPA)
P— . i -50.0+50.0(°C) -90+90(°F)
Ki [
2ESC | 0.0 | Pri | g e yoni e enei -20.0+20.0(BAR) -300+300(PS)
-2000+2000(KPA)
onon 5 Pro Ayni kompresorl{n 2. kalkl§| .|‘Ie . 0 + 255 (dak.)
arasindaki asgari gecikme siiresi
OFON 5 Pro Ayni kompresériin ag|.lmas.| ve 0+ 255 (dak.)
kapanmasi arasindaki gecikme siiresi
don 01:00 Pr2 Iki fgrkh kq_mprgsorun aclimasi arasindaki 0+ 99.5 (dak.10sn)
gecikme siresi
doF 00:10 Pr2 Iki farkli ktl)mprlesorun"kaplanmam 0+ 99,5 (dak.10sn)
arasindaki gecikme siresi
donF 00:30 Pr2 | Bir kademede asgari agik kalma siiresi 0 +99.5 (dak.10sn)
MAon 0 Pr2 | Bir kademede azami agik kalma stiresi 0 + 24 (saat)
FdLy no Pr2 Ik istek icin 'don' gecikmesi etkinlestirme no - yES
FdLF no Pr2 | ik kapatma igin 'doF' gecikmesi etkinlestirme no - yES
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odo 20 Pr2 | Acllista reglilasyon gecikmesi 0+ 255 (sec.)
LSE -40.0 Pr2 Asgari set noktasi (kompresor) 'sg'g:isfq(;%fs S:LSE g\F)
) R LSE=+150.0(°C) LSE+302(°F)
HSE 10.0 Pr2 | Azami set noktasi (kompresor) LSE+PA20(BAR, PSI , KPA)
. L . p -50.0+2HSE(°C) -58.0+2HSE(°F)
2LSE 40.0 Pr2 Devre 2 igin asgari set noktasi (kompresér) 3P04+2HSE(BAR PSI,KPA)
L . . LSE=+150.0(°C) LSE+302(°F)
2HSE 10 Pr2 | Devre 2 igin azami set noktasi (kompresor) LSE+3P20(BAR , PSI, KPA)
Lit 90.0 Pr2 | Likit enjeksiyonu iin set noktasi 0.0 +180.0°(°C) 32 + 356(°F)
Lid 10.0 Pr2 | Likit enjeksiyonu icin diferans degeri 0.1+25.5°(°C) 1+ 50° (°F)
LiPr nP Pr2 | Likit enjeksiyonu icin prob segimi nP-P3-P4
P L . 0.1+30.0(°C) 1+50 (°F) 0.1+10.0(BAR)
Pb 5.0 Pr2 | Fan regilasyonu igin oransal band degeri 1+150(PS]) 10+1000(KPA)
P L R -50.0+50.0(°C) -90+90(°F)
ESF 0.0 | prp | Fanregilasyonuigin eneri tasamufu -20.0+20.0(BAR) -300+300(PS)
diferans degeri -2000+2000(KPA)
Enerji tasarrufunda fan regtilasyonu igin -50.0+50.0(°C) -90+90(°F)
PbES 0.0 Pr2 | pand kaydirma -20.0+20.0(BAR) -300+300(PSl)
-2000+2000(KPA)
Fon 30 Pr2 ij far!(ll fan arasindaki ilave gecikme 0+ 255 (sn)
stiresi
FoF 15 Pro Iki farkli falmn Igapannj_a3| ) 0+ 255 (sn)
arasindaki gecikme siiresi
; -50.0+HSF(°C) -58.0+HSF(°F)
LSF 10.0 Pr2 | Asgari set noktasi (fan) FAO4(FPb)+HSF(BAR, PSI , KPA)
) LSF+150.0(°C) LSF+302(°F) LSF+FA20
HSF 50.0 Pr2 | Azami set noktasi (fan) (BAR,, PSI  KPA)
PAO 30 Pr2 | Acllista prob alarmi gecikme siiresi 0 + 255 (dak.)
} Algak basing alarmi set degeri (kompresor) -50.0+HAL(°C); -58+HAL(°F);
LAL 400 | Prl PAO4+HAL(BAR, PSI, KPA)
. o p LAL+150.0(°C); LAL+302(°F);
HAL 10.0 Pr1 Yiksek basing alarmi set degeri (kompresor) LAL-PA20(BAR., PSI , KPA)
tAo 15 Prl | Basing/sicaklik alarmi gecikme siiresi 0 + 255 (dak.)
] : G -50.0+STC1(°C) -58+STC1(°F)
ELP 45.0 Pr2 | Elektronik basing anahtari esik degeri PA04+STC1(BAR,, PSI, KPA)
L -50.0+2HAL(°C); -58+2HAL(°F);
2LAL -50.0 Pr2 | Algak basing alarmi set degeri, devre 2 3PA4:2HAL(BAR , PSI, KPA)
. L 2LAL+150.0(°C); 2LAL=302(°F);
2HAL 20.0 Pr2 Yiiksek basing alarmi set degeri , devre 2 2LAL+3P20(BAR , PSI, KPA)
2tAo 100 Pr2 | Basing/sicaklik alarmi gecikme stiresi, devre 0 + 255 (dak.)
] . G -50.0+STC2(°C) -58+STC2(°F)
2ELP 50.0 Pr2 Elektronlk basing anahtari esik dederi, devre 3P04+STC2(BAR, PSI, KPA)
SEr 999 Pr2 | Calisma saati alarmini ayarlama (x 10 saat) 1+ 999 (0= etkin degil) (10 saat)
PEn 5 Pr2 | Algak basing anahtari azami aktivasyonu 0+15
PEI 60 Pr2 | Algak basing anahtari aktivasyon stiresi 0 + 255 (dak.)
SPr 1 Pr2 | Prob arizasinda agik kompresér sayisi 0+6
2PEN 5 Pr2 Algak basing anahtari azami aktivasyonu, 015
devre 2
2PE| 60 Pr2 Algak basing anahtari aktivasyon siresi, 0+ 255 (dak)
devre 2
25Pr 1 Pr2 Prob arizasinda agik kompresor sayisi, 0+6

devre 2
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PoPr 50 Pr2 [ Devre-1 prob arizasinda kullanilacak kapasite] 0+100
L -50.0+HAF(°C); -58+HAF(°F);
LAF 0.0 Prl | Algak basing alarmi set degeri (fan) FAO4+HAF(BAR, PSI, KPA)
. P LAF+150.0(°C) LAF+302(°F)
HAF 60.0 Prl | Yiksek basing alarmi set degeri (fan) LAF+FA20(BAR, PSI, KPA)
AFd 5 Pr2 | Basing alarmi gecikme siresi 0 + 255 (dak)
HEc YES Pr2 Yiksek b__asmg (sicaklik) alarminda no - yES
kompresér kapali
Yiksek basing (sicaklik) alarminda iki .
dHF 5 Pr2 kompresériin kapanmasi arasindaki siire 0+ 255 (sn)
PnF 5 Pr2 | Fan basing anahtari azami aktivasyonu 0+15
PiF 60 Pr2 | Fan basing anahtari aktivasyon siiresi 0 + 255 (dak)
FPr 1 Pr2 | Prob arizasinda agik fan sayisi 0+6
dSEP nP Pr2 | Dinamik Set noktasi fonksiyonu etkinlestirme nP-P3-P4
ASHO 1 Pr2 | Disik superheat dn-alarmi icin fark degeri 0.1+30°C
ASH1 240 Pr2 | Distik superheat 6n-alarmi sinyali icin 0 + 255 (dak)
gecikme
ASH2 5 Pr2 | Dislik emme superheat alarm esigi. 0.1+15°C
ASH3 120 Pr2 | Dislik emme superheat alarm sinyali igin 0 + 255 (dak)
gecikme
ASH4 No Pr2 | Distik emme superheat alarmi ile Yes - no
kompresorleri durdurma
ASH5 5 Pr2 | Distik emme superheat alarmi ile 0.1+15°C
kompresorlerin durmasindan sonra
regtilasyonun tekrar baslatimasi igin fark
degeri
ASH6 1 Pr2 | SH> ASH2 + ASH5 olduktan sonra 0 + 255 (dak)
regllasyonun tekrar baglamasi gecikmesi
ASH7 10 Pr2 | Superheat enjeksiyon valfinin devreye girmes| 0.1+30°C
i¢in superheat set degeri
ASHS8 2 Pr2 | ASH7 set noktasi igin fark degeri 0.1+15°C
ASH9 Np Pr2 | Superheat sensor segimi nP-P3-P4
dSEP nP Pr2 | Dinamik Set noktas fonksiyonu etkinlestirme nP-P3 - P4
dSES 35.0 Pr2 | DINAMIK SET NOKTASI fonksiyonu -50.0 + 150.0 (°C) -58 + 302 (°F)
dSEb 10.0 Pr2 | DINAMIK SET NOKTASI oransal band degeri -50.0 + 50.0(°C) -90 + 90 (°F)
o -50.0+50.0(°C) -90+90(°F)
dSEd 0.0 Pr2 | DINAMIK SET NOKTASI igin diferans degeri -20.0+20.0(BAR) -300+300(PSI)
-2000+2000(KPA)
AOC Cur Pr2 | Analog cikis 1 calisma modu Cur—tEn
AOF nu Pr2 | Analog cikis 1 fonksiyonu nu-InC1-InC2 - InF
InCP no Pr2 | Baglangicta ilk olarak invertdrii calitir yes-no
AOP Np Pr2 | Analog ¢ikis 1 icin referans sensor segimi nP - P3 - P4
LAO 0 Pr2 | Minimum analog ¢ikis degerine bagli sicaklik -50.0 + 150.0 (°C) -58 =
degeri 302 (°F)
UAO 100 Pr2 | Maksimum analog ¢ikis degerine bagli -50.0 + 150.0 (°C) -58 =
sicaklik degeri, 10V veya 20mA 302 (°F)
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AOM 0 Pr2 | Analog ¢ikis 1 icin asgari deger 0+ 100 (%)
AOt 5 Pr2 | AOM degeri asildiktan sonra analog ¢ikis 0+15s
1 igin azami stire
MPM 100 Pr2 | Analog ¢ikis 1 igin dakikada azami nu, 1+ 100%
SAO 80 Pr2 | Prob arizasinda analog gikis 1 yiizdesi 0+100 (%)
Sessiz mod etkinlestirildiginde azami - 0
AGCH 70 Pr2 analog ¢ikis 1 ylizdesi 0+100 (%)
2A0C Cur Pr2 | Analog ¢ikis 2 calisma modu Cur-tEn
2A0F nu Pr2 | Analog ¢ikis 2 fonksiyonu nu-InC1-1InC2 - InF
2A0OM 0 Pr2 | Analog ¢ikis 2 icin asgari deger 0+ 100 (%)
2A0t 5 Pr2 | AOM degeri aslldiktan sonra analog ¢ikis 1 0+15s
icin azami stire
2MPM 100 Pro ,oAnanvg <';|k_|§ 2 igin dakikada azami nu, 1+ 100%
% degisimi
2SA0 80 Pr2 | Prob arizasinda analog ¢ikis 2 ylizdesi 0+100 (%)
Sessiz mod etkinlestirildiginde azami . o
2A0H 70 pr2 analog gikis 2 yiizdesi 0=100 (%)
tbA YES Prl | Alarm rélesini sustur no - yES
OAP cL Pr2 | Alarm rélesi polaritesi OP-CL
oFF no Pr2 | ON-OFF butonu etkin no - yES
bUr YES Pr2 | Buzzer etkin no - yES
Adr 1 Pr2 | Seriadres 1+ 247
rEL 3.4 Pr2 | Software versiyonu Sadece okunabilir
Ptb Pr2 | Parametre kodu Sadece okunabilir
Pr2 - Pri | Pr2 Sadece okunabilir
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