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rolenin izin verilen degerlerden daha yiiksek akim degerlerine maruz kalmamasina dikkat edilmelidir.
Yiiksek akim ihtiyaci durumunda uygun kapasitede harici réle kullaniimalidir.

41 GENEL UYARILAR

Kablo baglantilari yapiimadan énce enerji beslemesinin cihaz icin uygun oldugundan emin olunmasi
gerekmektedir.

Prob kablolarinin enerji kablolarindan ayrilmasi gerekmektedir.

4.2 KABLO BAGLANTILARI
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1. GENEL UYARI

[11 KITAPGIGI KULLANMADAN LUTFEN OKUYUN

e Bukitapcik Urlintin bir pargasidir ve bagvuru igin driiniin yakininda bulundurulmalidir.

Bu cihaz asagida tarif edilenden farkli bir amagla kullanilamaz. Emniyet cihazi degildir ve bu
yénde kullanilamaz.
Baglamadan dnce uygulama sinirlarinizi kontrol edin.

Dixell Stl, ayni islevselligi saklamak sartiyla, haber vermeden Uriin bilesenlerini degistirme hakkini sakli
tutar.

| 12 /A GUVENLIK ONLEMLERI

Cihazi baglamadan dnce besleme geriliminin dogrulugunu kontrol edin.

Cihazi su ve nemden koruyun. Cihazi ¢alisma sinirlar dahilinde tutun. Ani sicaklik ve nem
degisikliginden koruyun.

Uyari: Bakim ya da montaj dncesi tiim elektrik baglantisini kesin.

Sensorii kullanicinin ulagamayacag bir yere yerlestirin. Cihaz higbir sebeple agilmamalidir.
Galismama ya da hatali galisma durumunda yetkili servisi arayin.

Her rélenin azami gikis akimina uygun yik baglayin. (bkz. Teknik Bilgi).

Sensor kablolarinin ve enerji kablolarinin ayri olmasina ve birbirlerine temas etmemesine dikkat
edin.

Endustriyel ortamlarda yapilan uygulamalarda, indiiktif yiiklere parallel sebeke filtresi kullanimi
faydali olabilecektir.

2. GENEL TANIM

XEV22D modili gesitli kademe elektronik genlesme valflerini siirebilmektedir. XEV22D sogutma
sistemindeki akiskanin kizginlik (superheat SH) degerini regiile ederek evaporatoriin performansinin
iklimsel ya da degisken ytik sartlarindan bagimsiz olmasini saglar. XEV22D modiilleri iki prob girisi ile
donatilmistir, biri 4..20mA veya 0..5V basing transmitteri icin ve digeri de NTC-EU, NTC-US veya
Pt1000 sicaklik probu igin.

XEV modilleri arasinda kurulabilen bir LAN baglantisi,

basing sinyalinin diger modiillerle
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paylasiimasini saglayarak istenildiginde ¢oklu reyon dolap uygulamalarinda tek bir basing transmitter —_— = *

kullanimini miimkiin kilar. Basing P2 Basing probu

Cihaz iizerinde ayrica biri kuru kontak digeri de yliksek voltaj girigli olmak iizere iki adet tanimlanabilir tekrarlayici

dijital giris bulunmaktadir. Boylelikle sogutma ihtiyaci sinyali kolaylikla cihaza baglanabilmektedir.

Kolay kullanim ézelligine sahip ekran vasitasiyla, kizginlik degerini (SH), valf agikiik oranini veya prob

degerlerini gdrmek miimkiindir. Uzerindeki klavye de, baska bir cihaz ihtiyaci olmadan cihazin | 4.3 KABLOLAMA REHBERI

programlanabilmesini saglamaktadir.

Cihazin tamamlayici 6zelligi olan {izerindeki RS485 seri baglanti portu, cihazin Dixell Uzaktan izleme CIHAZ TiPI TAVSIYE EDILEN KABLO

ve Stipervizér Sistemine baglanmasini saglamaktadir. Anlalog sic. sensorii ve Dijital | AWG 22-2 SHIELDED, E.I. BELDEN #8761

I — ging

3. XEV22D ILE ILISKILI PROBLAR Rs-485 ag AWG 22-2 SHIELDED, E.I. BELDEN #8761

Basing Transmitteri AWG 22-2 SHIELDED, E.I. BELDEN #8761
| 31 PP07, PP11, PP30: 4+20MA BASING TRANSMITTERLERI | Kademe valfi Valf iireticisinin tavsiye ettigi kesit ve boyda kablo kullanin,
—— - Azami uzunluk 10 metre (30 feet).
KABLO BOYU OLCUM ARALIGI DIXELL KODU Yik gikislart ve valf Azami kablo dlgiisii 14 AWG (2 mm?)

PP07 2,0MT -0,5+7bar rel FE BE009302 00

PP11 2,0MT -0,5+7bar rel FE BE009302 07 -

PP30 2,0MT 0+307bar rel FE BE009302 04 | 44 SICAKLIK PROB YERLESIMI

3.2 NP4-67 VEYA PMP4-67 BORU MONTAJLI SICAKLIK PROBU |

Cihazla NP4-67 (NTC sensor) veya PMP4-67
(PT1000 sensor) sicaklik problari kullanilarak emis
hattinin ~ sicaki§i  evaporatér  ¢ikisindan  takip
edilebilmektedir.

T NP4-67 - Kod BN609001 52 - 1.5MT NTC prob
e Olglim araligi: -40+110°C, Kablo 1,5mt
— PMP4-67 - Kod BZ609001 53 - 1.5MT Pt1000 prob
Olgtim araligi: -70+110°C, kablo 1,5mt
BAGLANTILAR

Cihaz kullanim kolayli§i saglamak amaciyla 2.5 mm? kesite kadar kablo baglanabilecek nitelikte,
sokilebilir terminal bloguyla donatiimistir. Kullanilacak kablolarin sicaga dayanikli olmalari
gerekmektedir. Kablo baglantilari yapiimadan énce enerji beslemesinin cihaz igin uygun oldugundan
emin olunmasi gerekmektedir. Prob kablolarinin enerji kablolarindan ayrilmasi gerekmektedir. Her

Tavsiye edilen prob yerlesimi yandaki sekilde
temsili olarak gosterilmistir. Yatay olarak
konumlanmis boruya 0 ve 180 derece arasi
egimde yerlestirilebilir.

4.5 PROB BAGLANTISI

4.5.1 Genel uyarilar

Basing probu (4 - 20mA veya rasyometrik): polariteye uyulmali. Baglantilarda pabug kullaniimasi
durumunda olasi kisa devre olusumunu engellemek icin tasan kablo ya da ¢apak olmamasina ézen
gosterilmelidir. Olusabilecek parazitleri engellemek igin blendajli kablo kullanimi ve blendajin
topraklanmasi gereklidir.

Sicaklik probu: Sicaklik probunun evaporatdr gikisina yerlestirimesi ve dogru bir dlgiim igin iyice
izole edilmesi tavsiye edilmektedir.
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PP07 PP11, PP30, 4+20mA basing
transmitteri:

— 420mA [ 05V —
+5V 41 p 9d
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[2)%) %1%
|1
Kahve Beyaz
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ilgili parametre tPP = 420.

Baglanti:
Kahverengi kablo (+) terminal 19'a;
Beyaz kablo (-) terminal 20'ye 4..20mA

PP models

:\

—_—
P2 Basing Probu

— &20mAl BV —

PPR15 PPR30 Rasyometrik transmitter

+5V +12v I 9nd
(0.5+4.5Vdc)
ligili parametre tPP = 5U ———
e)e]ol)

Baglanti: ! T
Kahverengi kablo (+) terminal 18'; Kehve BeyazYesil ¢

Beyaz kablo (in) terminal 20'ye; PPR models
Yesil kablo (gnd) terminal 21’e |—LJ:£

P2 Basing probu

Sicaklik probu:

ilgili parametre

tE = NTC: (NTC 10K) veya
tE = Pt1: (Pt1000) veya

ttE = nCP: (NTC-US 10K)

Baglanti terminalleri 13-14

P1

4.6 YAPILANDIRILABILIR DIJiTAL GiRi$ BAGLANTISI

SH regiilasyonu sadece sogutma dijital girisi aktiflesince yapilmaktadir.
SH regiilasyonunu asagidaki segeneklerle aktiflestirmek miimkindiir:
- Dijital girig 1, kuru kontak:
(14-15) numarah terminalleri kullann, ilgili parametre i1F = CCL olmali, giris polaritesi
i1P parametresiyle belirlenmektedir.

- Dijital girig 2, sebeke gerilimi:
(8-9) numarali terminalleri kullanin, ilgili parametre i2F = CCL olmali, giris polaritesi i1P
parametresiyle belilenmektedir.

Genellikle dijital giris bir termostat ya da ¢alisma kontagina baglanmaktadir.

Kullanim ve montaj talimatlari

EMERSON

SEI0.5-11
Sporlan

5 SER 1.5-20 0 159 12 5 200 bP FUL
Sporlan

6 SEI 30 0 319 16 5 200 bP FUL
Sporlan

7 | SER() 0 250 12 5 200 bP FUL

G,J K

Sporlan

8 SEI 50 0 638 16 5 200 bP FUL
Sporlan

9 SEH(l) 100 0 638 16 5 200 bP FUL
Sporlan

10 SEH(l) 175 0 638 16 5 200 bP FUL
Emerson

11| EX4-EX5- 5 75 50 10 500 bP FUL

EX6

Emerson

12 EX7 10 160 75 25 500 bP FUL
Emerson

13 EX8 500 10 260 80 50 500 bP FUL
Emerson uP HAF

14 EX3 4 33 0 0 50

Sorumluluk Sinin
Tim 06n ayarlar XEV22D gelistirildiginde valf Ureticilerinden edinilen dokiimanlar dogrultusunda
yapilmistir. Referanslar icin bakiniz:
Danfoss:
- DKRCC.PD.VD1.C6.02 / 520H8021 @ Danfoss A/S (AC-MCI / sw), 2014-07
Sporlan:
- 92008 / Bulletin 100-20
- RACE Catalogue 100-20-3 EDEV-2/UK - 02/2013
Emerson
- FC-TD/ EX4-8 July 2008
Her durumda dogru referans her zaman valfle birlikte verilen kullanma kitapgiginin oldugu
unutulmamalidir.
Urefici tarafindan yapilan ve kullanim kitapgiginda yayinlanan higbir degisiklikten Dixell sorumlu
tutulamaz.

4.8.2 Valfin Elle Ayarlanmasi
Valfi elle ayarlamak icin agsagidaki prosediirii takip edin:

a. tEP=0yapin
b.  Daha sonra valf kullanim kitap¢i§l dogrultusunda LSt, USt, Sr, CPP, CHd parametrelerini
ayarlayin
| 4.9 VALF BAGLANTISI

T= Termostat ( veya calisma kontag)
V= Kademe valf (tek veya iftyonll)
P1= Sicaklik probu (PT1000, NTC
veya NTC-US)

P2= Basing transmitteri 4..20mA veya
rasyometrik (0-5Vdc).

[47 BESLEME BAGLANTISI

Sebeke Beslemesi: XEV22D 24Vac/dc ile calismaktadir.
20VA Class 2 trafo kullanin (TF20D)
Trafoyu 11-12 numarali terminallere baglayin.

| 4.8 VALF YAPILANDIRMASI

4.8.1 VALFi BAGLAMADAN ONCE

- VALFi BAGLAMADAN/SOKMEDEN ONCE MUTLAKA ENERJI BESLEMESINI KESIN
- XEV22D'DE VALFi YAPILANDIRDIKTAN SONRA BAGLANTILARI YAPIN

1. Valf BAGLANTISINI YAPMADAN ONCE, olasi problemleri énlemek igin siiriiciiyii dogru
parametreleri kullanarak yapilandirin.

2. Siriici ve valf arasindaki mesafe 10 m’yi gegmemelidir. Olasi problemleri engellemek icin
sadece asgari 0.325 mm? (AWG22) kesitte blendajli kablo kullanin.
3. Motor tipini segin (tEU parametresi) ve valfin asagidaki tEP parametre tablosunda olup

olmadigini kontrol edin.

tEP LSt uSt CPP CHd Sr tEu HSF

(steps*10) (steps*10) (mA*10) (mA*10) (step/s) (bip/unip) (Halfffull)
Danfoss

1 ETS-25/50 7 262 10 10 300 bP FUL
Danfoss

2 ETS-100 10 353 10 10 300 bP FUL
Danfoss

3 ETS- 1" 381 10 10 300 bP FUL
250/400

4 Sporlan 0 159 16 5 200 bP FUL

4.91 VALF BAGLANTI TERMINALLERI

Upper Level
[4]2[3]1]5] e
| — —J H
W2 Wi +v= HOTKEY
4 KABLOLU VALFLER (GIFTYONLU)
Baglanti SPORLAN DANFOSS
Numaralandirmasi LR _EX SEI-SEH !ETS
4 MAVi BEYAZ SiYAH
2 KAHVE SiYAH BEYAZ
3 SiYAH KIRMIZI KIRMIZI
1 BEYAZ YESIL YESIL
5-6 KABLOLU VALFLER (TEKYONLU)
=gl EMERSON  SpoRLAN  SAGINOMIYA
Numaralandirmasi EX3
4 MAVi TURUNCU TURUNCU
2 SiYAH KIRMIZI KIRMIZI
3 KAHVE SARI SARI
1 BEYAZ SIYAH SiYAH
5- Ortak GRi GRi GRi

VALFIN DOGRU KONUMLANDIGINDAN EMIN OLMAK IGIN BAGLANTI YAPILDIKTAN SONRA
LUTFEN CIHAZIN ENERJISINi KESIP TEKRAR VERIN.

410 MUTLAK AZAMi GUG

XEV22D birgok farkll kademe valfi siirebilecek yetenektedir. Asagidaki tabloda valf motorunun
cekebilecedi azami akim degerlerini bulabilirsiniz. Cihazla kullanilabilecek Dixell trafosu TF20D dir.

NOT: valfin gli¢ tiketimi sogutma kapasitesiyle baglantili olmayabilir. Kullanmadan 6nce, litfen teknik
dokiimanlara bakip gekilecek olan akimin asagida yazilan akimlardan diisik oldugunu kontrol edin.

GIFTYONLU
£ VALFLER Azami Akim 0.9A
i (4 kablo)
I TEKYONLO VALFLER .
>
(5-6 kablo) Azami Akim 0.33A
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[441  Rs485 SERi BAGLANTI

Tim modeller XWEB3000 uzaktan izleme ve siipervizér sistemine baglanabilir. EGer Mod=Std ise
standard ModBUS-RTU protokoli kullanilir, Mod=AdU ise 6zel XWEB kiitiiphanesi gerekir. Bu son
segenek sayesinde sinyal veren termostat ile XEV siirliclisii ayni adresi paylasabilmektedir, boylelikle
kullanilan adres sayisi azaltilabilmektedir.

412 XEC SUPERCAP BAGLANTISI (DESTEK PiLI)

XEC Supercap Dixell drtinleri (XM678D, XEV, IEV ve digerleri) ile kullaniimak Uzere tasarlanmistir;
glc kesintisi durumunda kademe valfin kapatilmasi igin kullaniimaktadir.

XEC Supercap ve XEV22D farkl trafolardan beslenmelidir; bu kurala uyulmamasi XEC Supercap
ve / veya XEV22D cihazlarinin zarar gérmesine sebep olacaktir.

Kablo Baglantisi

XEV22D XEC
Terminal 31 (+) Terminal 4 (12Vdc)
Terminal 30 (gnd) Terminal 3 (gnd)

5. ON PANEL

Superheating

Valve
close -
opening
L] i \.
Rs485 Valve % Pressure probe
SET Set noktasini goriintilemek ve degistirmek icin kullanilir. Programlama modunda

parametreyi se¢mek veya degeri onaylamak igin kullanilir.
% Anlik valf agikligini (0..100%) gériintilemek icin kullanilir.

PRB Anlik basing degerini gdrlintiilemek igin kullanilir.
A Basip birakarak prob degerlerini goriinttilemek igin kullanilir.
Programlama modunda parametreleri kaydirmak veya degeri arttirmak igin kullanilir.
v Programlama modunda parametreleri kaydirmak veya degeri azaltmak icin kullanilir.
TUS KOMBINASYONLARI
X7 + A\ | Tuskilidiniagma/kapama
SET + 7 | Programlama moduna girig

51 XEV22D LEDLERI

Ekranda kiictik bilgi ledleri bulunur. Agiklamalari asagida gorilebilir:

LED MOD Fonksiyonu
@ ON Diiglik basing alarmi

HD ON Azami Galisma Basinci alarmi

Pk OFF Valf tamamiyla kapali

B BLINKING Valf hareket halinde

P ON Valf tamamiyla agik

= BLINKING Seri haberlesme var

= OFF Seri haberlesme yok

(@) ON Superheat alarmi

6. KULLANICI ARAYUZU

| 6.1 HIZLI ERiSiM MENUSU (REGULASYON SIRASINDA)

2)  Yukar tusuna basip birakin.
3) Hizli erisim menistinde bulunan degiskenler agagidadir:
CLP Sogutma ihtiyaci yizdesi.
tP1  Probe 1'den okunan deger.
PPr  Probe 2 transmitter'den okunan deger.
tP2  Basing-Sicaklik tablosundan elde edilen deger.
SH  Superheat degeri.
StH  Superheat set noktasi
oPP Valf agikligi yiizdesi.
d1S  Kuru kontak dijital giris durumu.
i. d2S  Sebeke gerilimi dijital giris durumu VAC.
4) YUKARI veya ASAGI tuslariyla parametreler arasinda gezinin.
5)  SET tusuna basarak okunur degeri gorin. Parametreyi degistirmek icin, SET tusuna basin.
6) Meniiden gikmak igin, SET+YUKARI tuslarina basip birakin ya da 3 dakika kadar bekleyin.

Semep a0 o

NOT: EGER REGULASYON AKTIF DEGILSE EKRANDA “PMP” GORUNUR.

[62 NASIL YAPILIR: SET NOKTASINI GORME |

1) Setnoktasi goriintiilenene kadar SET tusuna basin.
2) Geri dénmek icin, 5 sn bekleyin ya da SET tusuna tekrar basin.

[6.3 NASIL YAPILIR: SET NOKTASINI DEGISTIRME |

Set noktasini degistirmek icin asagidaki adimlari uygulayin:

1) Setnoktasi gériintiilenene kadar SET tusuna basin.

2)  YUKARI ya da ASAGI tuslarini kullanarak degeri degistirin.
3)  Yenidegeri saklamak igin SET tusuna basin.

[64 NASIL YAPILIR: “PR1” PARAMETRE MENUSUNE GiRiS

“Pr1” seviye parametre menusiine girmek icin:

1) 3 snsiireyle SET+ASAGI tuslarina basin.

2) Cihaz Pr1 meniisiindeki ilk parametreyi
gosterecektir.

% PRB A |¥ |[sET

[6.5 NASIL YAPILIR: “PR2’ PARAMETRE MENUSUNE GIRi§

“Pr2” seviye parametre menustiine girmek icin:

“Pr1” seviyesine girin.

“Pr2” parametresini segerek SET tusuna basin.

Once “PAS”, sonra da “0--" etiketi, gorintilenecekir.

“321” sifresini YUKARI ve ASAGI tuslarini kullanarak girin ve onaylamak icin SET tusuna
basin.

[6.6 NASIL YAPILIR: BIR PARAMETRE DEGERININ DEGISTIRILMESI

Bir parametre degerini
asadidaki adimlari uygulayin:
A V)= 1. SET+ASAGI tuglarina 3 sn basarak
Programlama moduna girin.
2. Parametreyi segin.

Bl

degistirmek igin

% PRB

3. SET tusuna basarak degeri gérintiileyin.
4. YUKARI veya ASAGI tuslarina basarak degeri degistirin.
5. SET tusuna basarak yeni degeri onaylayin ve sonraki parametreye gegin.

Gikmak icin: SET + YUKARI tuslarina basin veya 30 sn bekleyin.
NOT: Bekleyerek ¢ikis durumunda da yeni deger kaydedilecektir.

7. PARAMETRE LISTESI

NOT: Tiim basing parametrelerinin rolatif ya da mutlak olmasi PrM parametresine baglidir.

REGULASYON

FtY Gagz tipi: Tesiste kullanilan gaz tipi. Bu parametre tiim sistemin calismasini dogrudan
etkilemektedir.
Asagidaki tablo XEV22D tarafindan kullanilan gazlari ve ilgili calisma sicakliklarini
gostermektedir.

ETIKET SOGUTKAN CALISMA ARALIGI

R22 r22 -50-60°C/-58+120°F
134 r134A -70-60°C/-94+120°F
404 r404A -50-60°C/-58+120°F
4TA r407A -50-60°C/-58+120°F
410 410 -50-60°C/-58+120°F
507 1507 -70-60°C/-94+120°F
47C r407C -50-60°C/-58+120°F
4TF r407F -50-60°C/-58+120°F
290 1290 — Propane -50-60°C/-58+120°F
Cc02 1744 - Co2 -50-60°C/-58+120°F
450 r450A -45-60°C/-69+120°F
513 1513 -45-60°C/-69+120°F
448 r448A -45-60°C/-69+120°F
449 r449A -45-60°C/-69+120°F

rEt Tepki zamani (1+100 sn; 0 = otomatik zaman ayari) valf pozisyon ayarlari arasindaki

gecikme sresi.

Valf hareket komutu ile valfin hareket etmeye baslamasi arasindaki zaman.

El

rEt =1 valf siirekli hareket halinde,

rEt = 10 valf 10 sn araliklarla hareket eder,

rEt = 0 tepki siresi sistem tarafindan SH degisimi dogrultusunda otomatik olarak
hesaplanir. Aralik 6+60 sn arasindadr.

PEo Prob arizasinda agiklik orani: (0 to 100%) prob arizasi olustugunda valf agikiigi PEd
stiresince PEo degerinde olacaktir.

PEO'nun 0 disinda bir dederde olmasi, prob arizasi sebebiyle cihaz SH hesabi
yapamamasl durumunda da valfin PEo oraninda agik kalmasiyla sogutmanin
yapilmasini saglar.

PEd Prob arizasinda regiilasyon durdurma gecikmesi: (0 .. 239 sn; 240=On=sinirsiz)
prob arizasinin PEd siiresince siirmesi durumunda, valf kapanir ve ekranda “Pf” mesaji
gdriiniir. PEd=on durumunda, valf acikli§i ariza bitene kadar PEo olacaktir.

tEU Kademe motor tipi: (UP; bP) valf tipini belilemede kullanilir.

UP = Tekyonlu valfler;
bP = Ciftyonli valfler.

Bu parametre valf baglanmadan segilmelidir.
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tEP

HFS

LSt

USt

ESt
Sr
CPP

CHd

oPE
SFd

dty

Ontanimli valf segimi: (0 .. 14)

MODEL LSt uSt CPP CHd Sr tEu HSF
(steps*10) (steps*10) (mA*10) (mA*10) (step/s) (bip/unip) (Halfffull
Danfoss
1 ETS-25/50 7 262 10 10 300 bP FUL
Danfoss
2 ETS-100 10 353 10 10 300 bP FUL
Danfoss
3 ETS- 1 381 10 10 300 bP FUL
250/400
Sporlan
4 SEI 0.5-11 0 159 16 5 200 bP FUL
Sporlan
5 SER 1.5-20 0 159 12 5 200 bP FUL
Sporlan
6 SEI 30 0 319 16 5 200 bP FUL
Sporlan
7 SER() 0 250 12 5 200 bP FUL
G,JK
Sporlan
8 SEI 50 0 638 16 5 200 bP FUL
Sporlan
9 SEH(l) 100 0 638 16 5 200 bP FUL
Sporlan
10 SEH(l) 175 0 638 16 5 200 bP FUL
Emerson
11 EX4-EX5- 5 75 50 10 500 bP FUL
EX6
Emerson
12 EX7 10 160 75 25 500 bP FUL
Emerson
13 EX8 500 10 260 80 50 500 bP FUL
Emerson uP HAF
14 EX3 4 33 0 0 50

Sorumluluk Sinin
Tim 6n ayarlar XEV22D gelistirildiginde valf dreticilerinden edinilen dokimanlar
dogrultusunda yapiimistir. Referanslar igin bakiniz:

Danfoss:
- DKRCC.PD.VD1.C6.02 / 520H8021 @ Danfoss A/S (AC-MCI / sw), 2014-
07
Sporlan:
- 92008 / Bulletin 100-20
- RACE Catalogue 100-20-3 EDEV-2/UK - 02/2013
Emerson

- FC-TD/ EX4-8 July 2008
Her durumda dogru referans her zaman valfle birlikte verilen kullanma kitapgiginin
oldudu unutulmamalidir.
Uretici tarafindan yapilan ve kullanim kitapgiginda yayinlanan higbir degisiklikten Dixell
sorumlu tutulamaz.

Valfi Elle Ayarlamak

Valfi elle ayarlamak icin agsagidaki prosediirii takip edin:

a.  tEP=0yapin

b.  Daha sonra valf kullanim kitapcigi dogrultusunda LSt, USt, Sr, CPP, CHd
parametrelerini ayarlayin

Motor hareket sekli: (HAF; FUL)

. HAF = yarim adim. Tekyonli valfler igin kullanilir.

. FUL = tam adim. Gifty6nli valfler icin kullanilir.

Asgari adim sayisi: (0 .. USt (*10)) Asgari adim sayisi segiminde kullanilir. Bu adim

sayisinda valf tamamiyla kapali olmalidir. Imalatgi tarafindan temin edilen teknik

dokiimanin iyice incelenmesi gerekmektedir. Tavsiye edilen galisma araligini saglamak

igin gereken asgari adim sayisidir.

baglatiimalidir. Cihaz programlama modundan ¢ikildigi anda bu prosediirii
otomatik olarak baglatir.

Azami adim sayisi: (LSt .. 800 (*10)) Azami adim sayisi segiminde kullanilir. Bu adim
sayisinda valf tamamiyle agik olmalidir. imalatgi tarafindan temin edilen teknik
dokiimanin iyice incelenmesi gerekmektedir. Tavsiye edilen galisma araligini saglamak
igin gereken azami adim sayisidir.

baglatilmalidir. Cihaz programlama modundan cikildigi anda bu prosediirii
otomatik olarak baslatir.

Kapanma fazinda ilave adim: (0 .. 255 (*10)) valf ilk galismada kapaliyken valfin
kapanmasini zorlamak igin cihazin yapmasi gereken ilave adim sayisini belirler.

Adim orani: (10 .. 600 adim/sn) hassasiyeti kaybetmeden adim degistirilebilecek azami
hizdir. Calismanin bu degerin altinda olmasi tavsiye edilir.

Faz bagina akim (sadece giftyonlii valfler): (0 .. 100 (*10mA)) valfi siirmek igin faz
basina gereken azami akim degeridir. Sadece ¢iftyonlii valflerde kullanilir.

Faz bagina durma akimi (sadece ciftyonlii valfler): (0 .. 100 (*10mA)) valfin faz
bagina 4 dak'dan fazla durmasi durumunda gekilecek akim degeridir. Sadece ¢iftyonlii
valflerde kullanilir.

Baslangi¢ acilma orani: (0 .. 100%) valfin baglatma fonksiyonu aktitken veya defrost
bitimi sonrasinda istenen agiklik oranidir. Bu faz SFd siiresi kadar siirer.

Baglatma fonksiyonu siiresi: (0.0 .. 42dak 00sn, res. 10sn) oPE siresini belirler. Bu
siire zarfinda alarmlar gozardi edilmektedir.

Pilot gorevi: (2-10dec/sn) Son pozisyonu almak igin valf Ton saniye kadar galisir ve
Tof saniye kadar durur, Ton ve Tof asagidaki gibi belirlenmektedir:

Ton= dty/10sn

Toff= (1-dty/10)sn

Not: dty=10 durumunda bu fonksiyon iptal edilmis olacaktir.

Ciftydnli valflerde Toff siiresince bakim akimi degeri kullanilacaktir.

Kullanim ve montaj talimatlari

MnF

FoP

EMERSON

Normal ¢alismada azami agiklik orani: (0 .. 100%) regiilasyon siresince kullanilacak
azami valf agikligini belirler.

Zorlamah agiklik orani: (0 .. 100; nU) FoP=nU ise valf normal regilasyon
algoritmasiyla galisir. FoP nU’dan farkliysa valf FoP agikiiginda durur. Bu fonksiyon
devreye alma ya da servis esnasinda kullanigli olmaktadir.

PI PARAMETRELERI (sadece bilgisi olanlar ayarlamalidir)

Akilli SH regiilasyonu etkinlestirme: parametre akilli SH regiilasyonu etkinlestirir
no = standart regiilasyon; PID parametreleri (Pb, rS, inC, dFC) kullanilir

AMS yES = akilli regllasyon; cihaz PID parametrelerini ayarlayarak SH'i otomatik olarak
reglile eder

Atu Stabil asgari SH'i arama (No; yES) Bu parametre en digik SH arama ozelliini
etkinlestirir. 1zin verilen en diisik deger LSH+2°C dir.

Pb A -

Opening % Eg;%
0ol
Proporsiyonel band: :
(0.1..50.0°C; 1.. 90°F)
PI proporsiyonel band.
5°C’den daha blyiik bir deger
dnerilir.
. - >
0 Setpoint Setpoint+Pb  SH
A -
S Opening % 5\(83;—()%/2
Band Kaydirma: 100
(-12.0..12.0°C; -21 .. 21°F)
Pl band kaydirma. PI igin
proporsiyonel bandi
kaydirmaya olanak verir. rS=0
ise band [SEt ile SEt+Pb]
arasindadir.
: : ~
0 Selﬁoint SetpoinnF’b/Z’ Sk
inC Entegrasyon zamani: (0 .. 255sn) Pl entegrasyon zamani.
dFc ikincil zaman (0 .. 255sn) PID ikincil zaman.
PROB PARAMETRELERI

tPP Basing transmitter tipi: (420; 5V; LAn) kullanilacak transmitter tipini belirler. 420 = 4 ..
20mA transmitter; 5V = 0 .. 5V rasyometrik transmitter; LAn = farkli bir XEV Unitesinden
gelen basing bilgisi.

LPP Basing probu bilgisini LAN’a agma: (n; Y) LPP=Y ise okunan basing bilgisi LAN
lizerinden paylasilir. LAN {izerinde sadece bir cihazda LPP=Y olabilir.

PA4 4mA veya 0V prob degeri: (-1.0 .. P20 bar; -14 .. P20 psi) 4mA veya 0V karsiligi gelen
basing degeri (PrM parametresiyle baglantili).

P20 20mA veya 5V prob degeri: (PA4 .. 50.0 bar; PA4 .. 725 psi) 20mA veya 5V karsiligi
gelen basing degeri (PrM parametresiyle baglantili).

oPr Basing prob kalibrasyonu: -12.0 .. 12.0 bar; -174 .. 174 psi.

ttE SH hesabi icin kullanilacak sicaklik probu tipi ( 13-14) (PtM; ntC) cihaz tarafindan
kullanilacak prob tipini belirler:

PtM = PT1000 prob,
ntC =NTC 10K prob.
CtC = NTC-US.
otE Sicaklik prob kalibrasyonu: -12.0 .. 12.0°C; -21 .. 21°F.
DIJITAL GIRISLER

i1P Dijital Giris 1 (kuru kontak) dijital giris polaritesi: (cL, oP) CL = kapaliyken tetiklenir;
oP = acikken tetiklenir.

iF Digital Girig 1 (kuru kontak) fonksiyonu: (CCL, rL) CCL = sogutma tetii;
rL = digital girig réle tetikler.

d1d Digital Girig 1 (kuru kontak) aktivasyon gecikmesi: (0 .. 255 min) bu gecikme
sadece dijital giris rL olarak tanimlandiysa galisir.

i2P Dijital Girig 2 (Yiiksek voltaj) dijital giris polaritesi: (cL, oP) CL = kapaliyken
tetiklenir; oP = agikken tetiklenir.

i2F Digital Girig 2 (Yiiksek voltaj) fonksiyonu: (CCL, rL) CCL = sogutma tetigi;
rL = digital girig réle tetikler.

d2d Digital Girig 2 (Yiiksek voltaj) aktivasyon gecikmesi: (0 .. 255 min) bu gecikme
sadece dijital giris rL olarak tanimlandiysa galisir.

ALARM

dAo Regiilasyon baglangicindaki alarm gecikmesi: (0.0 .. 42dak 00sn, res. 10sn) dijital
giris aktivasyonu ile (CCL olarak tanimlanmis) alarm aktivasyonu arasindaki sire. LSH
alarmi bu siire zarfinda da aktifdir.

tdA Role tarafindan aktiflenen alarm tipi: (ALL, SH, PrE, di) ALL = tim alarmlar; SH =
superheat alarmi; PrE = basing alarmi; di = sadece rL olarak segilen dijital giris aktifse
verilen alarm.

LPL SH regiilasyonu igin diisiik basing sinir: (PA4 .. P20 bar; PA4 .. P20 psi) emis
basinci LPL seviyesine geldiginde regiilasyon, sabit LPL basing dederine gore yapilir.
Emis basing dederi LPL seviyesinin Ustiine gikinca, normal basing degeri kullanilir
(PrM parametresine bagl).

MoP Azami galigma basing esigi: (LoP .. P20bar; LoP .. P20 psi) emis basinci azami
calisma basing esigini gectiginde cihaz bu durumu LED H@ alarmi ile bildirir (PrM
parametresine bagl).

LoP Asgari galigma basing esigi: (PA4 .. MoP bar; PA4 .. MoP psi) emis basinci bu
degerin altina indiginde cihaz bu durumu LED L& alarmi ile bildirir (PrM parametresine
bagl).

PHY Basing alarmi fark degeri: (0.1 .. 5.0 bar, 1 .. 72 psi) alarm durumunu sonlandirmak
icin gereken basing fark degeri.

dML Delta MoP-LoP: (0 .. 100%) MOP alarmi aktif olunca, alarm siresince valf her saniye

dML yiizdesi kadar kapanacaktir. LOP alarmi aktif olunca, alarm siiresince valf her
saniye dML ylizdesi kadar agilacaktir.
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MSH Azami SuperHeat alarmi: (LSH .. 80.0°C; LSH .. 144°F) Superheat degeri MSH
degerini gegerse, SHd siiresi sonunda ekranda MSH mesaji gériintiilenecektir..

LSH Asgari SuperHeat alarmi: (0.0 .. MSH°C; 0 .. MSH°F) Superheat degeri LSH
degerinin altina diserse, SHd siresi sonunda ekranda LSH mesaji gdriintiilenecekir..

SHY SuperHeat alarm fark degeri: (0.0 .. 25.5°C; 1 .. 77°F) Superheat alarmindan ¢ikis
gecikmesi.

SHd SuperHeat alarm aktivasyon gecikmesi: (0 .. 255 sn) Superheat alarmi olustugunda,
ekranda SHd stiresi sonunda alarm gérinttilenir..

tdS Basing stabilite endeksi (0-240sn). SH hesabinda kullanilacak basing degeri tdS
stiresindeki ortalama degerdir.

Onerilen degerler:
tdS: 5-10 esanjor veya condensing unit igin
tdS: 1-6 supermarketler igin

Tdt Sicaklik stabilite endeksi (0-240sn). SH hesabinda kullanilacak basing degeri tdt
stiresindeki ortalama degerdir.

1-3 aras! bir deger onerilir
EKRAN |
Lod Yerlesik ekran: (SH; PEr; P1; P2) SH = superheat; PEr = valf agiklik orani;
P1 = éIgllen sicaklik degeri; P2 = P2 probundan dlctilen basing degeri.

CF Sicaklik dlgii birimleri: (°C; °F) °C = Celsius; °F = Fahrenheit. NOT: birim degisikligi
yapildiginda tiim parametre degerleri ayni birimden olacak sekilde degistirilmelidir.

PMU Basing Ol¢ii birimleri: (bAr, PSi) bAr = bar; PSi = psi. NOT: birim degisikligi
yapildiginda tiim parametre degerleri ayni birimden olacak sekilde degistirilmelidir.

rES Gosterim tipi (only °C): (dE; in) dE = ondalik formati; in = tamsayi formati.

PrM Basing gosterim Modu: (rEL; AbS) rEL = bagil basing; AbS = mutlak basing. Tiim
basing parametreleri bu parametreden etkilenmektedir.

CLP Sogutma orani (sadece okunur): Sogutma oranini gésterir.

tP1 Sicaklik probu degeri (sadece okunur): P1 probundan gelen sicaklik degerini
gosterir.

PPr Basing probu degeri (sadece okunur): Basing probunun degerini gosterir. Deger PrM
parametresine bagimlidir.

tP2 P2 sicakhgi (sadece okunur): okunan basing degerinin sicakliga donistirilerek
gosterimi.

SH Super heat degeri

STH Superheat set noktasi degeri

oPP Aciklik orani (sadece okunur): Valfin o anki agikligini gosterir.

d1S Kuru kontak dijital giris durumu (sadece okunur): Kuru kontak dijital girisin
durumunu gdsterir.

d2s Yiiksek voltaj dijital girig durumu (sadece okunur): yiksek voltaj dijital girigin
durumunu gdsterir.

Adr RS485 Seri Adresi: (1 .. 247) ModBUS uyumlu bir izleme sistemine baglandiginda
kullaniimak Uzere cihazin adresini belirtir.

Mod ModBus: (AdU; Std) AdU = (Sadece XWEB icin) bu durumda XEV ve termostat tek bir
cihaz olarak gérintlenir (6zel bir XWEB ktliphanesi gerektirir); Std = XEV tek basina
gorntlenir, normal Modbus-RTU protokolii kullanilir.

Ptb Parametre haritasi: (sadece okunur) fabrika tarafindan hazirlanmis parametre
haritasini belirtir.

rEL Yazilim siiriimii: (sadece okunur) yazilim stirlimiin{i gésterir.

Pr2 ikinci seviye menii.

8. ZORLAMALI ACILMA

Gerekli gérilldiginde FoP parametresi degistirilerek valf agikiigini sabitiemek mimkiindir. Omegin,
FoP=50 yapildiginda valf hep %50 oraninda agik olacaktir. Bu fonksiyonu iptal etmek i¢in FoP=nU
(fabrika ayari) yapiimalidir. Valf agikligi sadece CCL dijital giris aktiflendiginde gegerli olacaktir.

9. NASIL YAPILIR: HOT-KEY KULLANIMI

| 9.1 CIHAZDAN HOT-KEY PROGRAMLAMA (UPLOAD)

1) Tus takimini kullanarak bir cihazi programlayin.

2) Cihaz AGIK durumdayken, HOT-KEY'l yerlestirin ve YUKARI tusuna basin; “uPL” mesaji
goriintilenir ve onu yanip sénen “End” takib eder.

3)  SET tusuna basarak “End”in yanip sénmesini durdurun.

4)  Cihazi KAPATIN, HOT-KEY'i gikararak cihazi tekrar ACIN.

NOT: Islem esnasinda hata olusursa “Err” mesaji goriintiilenir. Bu durumda YUKARI tusuna tekrar
basip islemi tekrarlayabilir ya da HOT-KEY'i sokerek iptal edebilirsiniz.

| 9.2 CIHAZI HOT KEY KULLANARAK PROGRAMLAMAK (DOWNLOAD)

N -

) Cihazi KAPATIN.
) Onceden programlanmis HOT-KEY’i soketine yerlestirin ve cihazi AGIN.

3) islem otomatikman yapilacaktir. Islem esnasinda “doL” mesaji yanip sonecek ve islem
bittiginde yanip sonen “End” etiketi goriintilenecektir.

o B

) 10 sn sonra cihaz yeni parametrelerle galismaya baglayacaktir.
) HOT-KEY'i gikarin.

NOT: islem esnasinda hata olusursa “Err’ mesaji gériintiilenir. Bu durumda islemi tekrarlayabilir ya da
HOT-KEY'i sokerek iptal edebilirsiniz..

10. EKRAN MESAJLARI

Ped siiresi gectigi icin reglasyon durdurulmug

Sebebi Cikiglar

CCL olarak tanimlanmis girislerden higbiri aktif degil Valf kapall

Valf PEd siresi sonunda kapanir.
Probe arizasi vardr.

Sicaklik probu arizasi PEo ve PEd dogrultusunda.
Basing probu arizasi PEo ve PEd dogrultusunda.
Yiiksek SH alarmi Pl tarafindan

" Dusiik SH alarmi Valf kapall
Diislk basing siniri Bkz. LPL parametresi

" Azami galisma basinci Bkz. dML parametresi
Asgari calisma basinci Bkz. dML parametresi
Baslatma Fonksiyonu etkinlestirildi Bkz. SFd parametresi

Kullanim ve montaj talimatlari EMERSON

Mesaj Sebebi Cikiglar
“StP”  Std ve Sti sebebiyle regilasyon durduruldu Valf kapall
“EE” Hafiza hatasi -

10.1  ALARMDAN CIKI$

“P1”, “P2” prob alarmlari arizanin olusumundan birkag saniye sonra baslar, prob normal galismaya
basladiginda otomatik olarak durur. Problari degistirmeden énce baglantilarini kontrol edin. Azami ve
asgari durum alarmlari “HSH”, “LSH’, “MoP” ve “LoP” ilgili degiskenler normal degerlerine
dondiigiinde otomatik olarak durur.

Cihaz dahili bellegi kontrol eden bir sistemle donatilmistir. “EE” alarmi gérintilendiginde hafizadan
kaynaklanan bir ariza oldugu anlasilir. Bu durumda servis ¢agiriimalidir.

11. TEKNIK VERI

Kapak: alev beslemez ABS.
Govde: 4 DIN modil erkek ve disi konektdrlerle birlikte 70x135mm; derinlik 60mm.
Montgaj tipi: DIN RAY montaj.
Koruma: [P20.
Baglantilar: sokiilebilir vidali terminal blodu < 2.5 mm? kablo kesiti.
Besleme: 24Vac/dc £10%.
Tiiketim: bagh olan valfe gore degisken, azami 20VA.
Ekran: kirmizi LED (g dijit ve ikonlar, yikseklik 14.2 mm.
Girigler: 1 sicaklik probu:
PT1000 prob: -50 .. 110°C (-58 .. 230°F).
NTC prob: -40 .. 110°C (-40 .. 230°F).
1 basing transmitteri: 4 .. 20mA veya 0 .. 5V.
Dijital girigler: 1 kuru kontak.
1 yiksek voltaj.
Valf gikiglari: Tek ya da Gift yonli valfler.
Veri saklama: silinmez hafizada saklama (EEPROM).
Aksiyon tipi: 1B.
Kirlilik derecesi: normal.
Yazilim sinifi: A.
Galigma sicakhgr: 0 .. 55°C (32 .. 131°F).
Depolama sicakhgi: -25 .. 60°C (-13 .. 140°F).
Bagil nem: 20 .. 85% (yogusmasiz).
Gosterim hassasiyeti: 0.1°C veya 1°F.
Hassasiyet 25°C (77°F): £0.7°C +1dijit.

12. STANDARD DEGERLER

Etiket Tanim Aralik F.ayar  Seviye
- R22; 134; 404; 407,
FtY Gaz tipi 410: 507 Co2 404 Pr2
PEo Prob hatasinda agiklik orani 0..100 % 1 Pr2
PEd P(ob ha}asmda regilasyonu durdurmak 010239 sn: on 50 Pro
icin gecikme

tEU Kademe motor tipi uP; bP On Pr2
tEP Otomatik Valf yapilandirma 0..10 bP Pr2
HFS  Siiris tipi HAF; FUL 0 Pr2
LSt Asgari adim sayis| 0; USt (*10) FUL Pr2
USt Azami adim sayisi LSt .. 800 (*10) 0 Pr2
ESt Kapanma fazinda ilave adim 0..255(*10) 0 Pr2
Sr Adim orani 10 .. 600 step/s 0 Pr2
CPP \I;:l?lerl))agma akim (sadece ciftydnli 0100 (10mA) 10 Pro

Faz basina durma akimi (sadece

CHd P 0..100 (*10mA) 0 Pr2
ciftydnli valfler)

oPE  Baslangi¢ agilma orani 0...100 % 0 Pr2

SFd Baslatma fonksiyonu siresi 6o.. 42d1a0ksr(:05n, res. 80 Pr2

MnF  Normal calismada azami agiklik orani 0..100 % 100 Pr2

FoP | Zorlamali aciklik oran 0..100 %; nU nu Pr2

PI PARAMETRELERI (sadece bilgisi olanlar ayarlamalidir)
AMS Akl SH regilasyonu etkinlestirme No; yES n Pr2
Atu Stabil asgari SH'i arama No; yES n Pr2
. [0.1..50.0°C]
Pb Proporsiyonel band [ . 90°F] 12 Pr2
[-12.0..12.0°C]
rS Band kaydirma [21 . 21°F] 0.0 Pr2
inC Entgrasyon zamani 0..255s 180 Pr2
dFC | ikincil zaman 0..255s 2 Pr2
PROB PARAMETRELERI

tPP Basing transmitter tipi 420; 5V; LAn 420 Pr2

LPP  Basing probu bilgisini LAN'a agma nY n Pr2
4mA veya OV prob degeri (PrM [-1.0 .. P20 bar] ]

PA4 parametresiyle baglantili) [-14 .. P20 psi] 05 Pr2
20mA veya 5V prob degeri 5V (PrM [ PA4 .. 50.0 bar]

F20 parametresiyle baglantili) [PA4 .. 725 psi] 1 Pr2

[-12.0 .. 12.0 bar]

oPr Basing prob kalibrasyonu (174 174 psi] 0.0 Pr2
tE Sicaklik prob tipi ntC(0) - PtM(1) -nCP(2) = PtM Pr2
. [-12.0.. 12.0°C]
otE Sicaklik prob kalibrasyonu [21 . 21°F] 0,0 Pr2
DIJITAL GIRISLER
i1P Kuru kontak dijital giris polaritesi CL; oP cL Pr2
i1F Kuru kontak dijital giris fonksiyonu CCL; rL CCL Pr2
d1d Dijitgl giri§ 1 (kuru kontak) aktivasyon 0. 255 dak 0 Pro
gecikmesi
i2P Yiiksek voltaj dijital giris polaritesi CL; oP cL Pr2
i2F Yiiksek voltaj dijital giris fonksiyonu CCL, rL CCL Pr2
Dijital giris 2 (YUksek voltaj) aktivasyon
d2d gecikmesi 0 .. 255 dak 0 Pr2
ALARMS
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0.0 .. 42dak 00sn, res.

Kullanim ve montaj talimatlari

dAo Regiilasyon baglangici alarm gecikmesi 10sn
tdA Role tarafindan aktiflenen alarm tipi ALL; SH; PrE; Di
bon Buzzer etkinlestirme No; yES
tbA | Alarm rélesi susturma No; yES
LPL SH regilasyonu igin disik basing siniri [PA4 .. P20 bar]
(PrM parametresiyle baglantili) [PA4 .. P20 psi]
MoP Azami calisma basing esigi (PrM [LoP .. P20 bar]
parametresiyle baglantili) [LoP .. P20 psi]
LoP Asgari galisma basing esigi (PrM [PA4 .. MoP bar]
parametresiyle baglantili) [PA4 .. MoP psi]
PHy Basing alarmi fark degeri [0['11 752.0p23r]
dML | delta MoP-LoP 0..100%
MSH  Azami superheat alarm [ET_SST-I 810720,(::]]
LSH  Asgari superheat alarm [?(.)0..'II\;I\ASS}-I'-‘|’F?]
SHY  Superheat fark degeri [O'[11 §§;5F]C]
SHd | Superheat alarm aktivasyon gecikmesi 0..255sn
tdS Basing stabilite endeksi 0-240sn
tdt Sicaklik stabilite endeksi 0-240sn
EKRAN
Lod Yerlesik ekran SH; PEr; P1; P2
CF Sicaklik 6l¢ii birimleri °C; °F
PMu | Basing 6lgii birimleri bAr; PSi
rES Gosterim tipi (sadece °C) dE; in
PrM  Basing gdsterim Modu (mutlak / bagil) rEL; AbS
CLP | Sogutma orani Sadece okunur
tP1 Sicaklik probu degeri Sadece okunur
PPr | Basing probu degeri Sadece okunur
tP2 g!ﬁur}anﬂ “basmg i degelrinin sicakliga Sadece okunur
nUstiirilerek gosterimi
SH Super heat degeri Sadece okunur
STH | Superheat set noktasi degeri Sadece okunur
oPP | Anlik agiklik orani Sadece okunur
d18 Kuru kontak dijital giris durumu Sadece okunur
d2S | Yiksek voltaj dijital giris durumu Sadece okunur
Adr | Seri adres 1..247
Mod | Modbus tipi Std; AdU
Ptb Parametre haritasi ---
rEL Yazilim strimii --
Pr2 | ikinci seviye menii ---
. : &
dixézll EMERSON

hnologies
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